Produktbeschreibung / Einsatzgebiete
» Saugdruckregler und/oder Hochdruckregler, frei konfigurierbar fir
- Standardverdichter
- Verdichter mit CRII-Regelstufen
- Kondensations-Hochdruckregelung
* Fur bis zu 8 Saugdruckstufen bzw. Hochdruckstufen verwendbar
» Flr Einzelbetrieb und Netzwerkbetrieb
« Direkter Anschluss von bis zu 64 Kuhlstellenreglern,
Datenaustausch zur Energieoptimierung
* 4 Fuhler-, 2 Druckgeber-, 4 Digitaleingange,
5 Relaisausgange (2x Rel, 3x SSR), Analogausgang
* Mit dem Zusatzmodul BMR 3002 um 4 SSR-Relais erweiterbar
* Fir ein- und mehrstufige Maschinen jeder Art gleichermallen geeignet
» Lastbegrenzung, Saugdruckschiebung, Automatische Grundlastumschaltung
* Individuelle Verzdgerungszeiten oder autoadaptive Anpassung
fur Schalthaufigkeitsoptimierung
« Erfassung von Maschinenriickmeldungen und Anlagenstérmeldungen
+ Analogausgang zur P/PIl-Regelung
» Ein-/Ausgange konfigurierbar
* Manuelle Bedienung aller Maschinen
* Nachtbetrieb tber interne Uhr

5 ELREHA

ELEKTRONISCHE REGELUNGEN GMBH
Betriebsanleitung 5311437-03049g00
Stufenregler 2024-04-09, tkd/wr

ab Software Version 2.16

MSR eco 3140

Bei Reglern, die mit alteren Softwareversionen
versehen sind, kénnen bestimmte Funktionen
fehlen!

Bedienung / Bedienungselemente

Erhéhen
von —
Werten

| LED blinkt = Warmnung

Verringemn
von ——

Werten

S 5

ELRE

Aktuelle Zustande der Digitaleingange, der Relaisausgange und der
Datentibertragung sind in der Istwertliste unter L98 und L99 sichtbar.

N Programmiertaste
Der gerade angezeigte
Sollwert ist aktiv

Samtliche Einstellungenwerden liber drei Tasten vorgenommen, alle Parameter
werden auf der roten LED-Siebensegmentanzeige dargestellt.
Relaiszustéande kénnen in der Istwertliste abgelesen werden.

ELREHA

Programmieren

Alle Parameter des MSR eco wurden in Listen zusammengefasst. Im norma-
len Betriebszustand oder spatestens wenn 3 Minuten lang keine Taste mehr
gedrickt wurde, zeigt das MSR eco folgende Informationen an:

1. Prioritat: aktueller Fehler (blinkend)
2. Prioritat: Betriebszustande (z.B. 'AUS")
3. Prioritat: gewahlte Standard-Anzeige

Parameter anwahlen und andern

Taste Aktion
P (>2Sek.) ..ccccc..e. Listenname wird angezeigt
IRy ..Gewlinschte Liste anwahlen
P . ..In die Liste verzweigen
IRy ..Parameter anwahlen
P ..Parameter aufrufen, ggf. Identifikation eingeben
IRy Gewiinschten Wert einstellen
Halten der Pfeiltaste: Werte laufen von selbst weiter
P oo Programmierung abschlie3en
P (>2Sek.) ...ccc.. Listenname wird wieder angezeigt

Schutz vor unautorisierter Bedienung / Zugangsschutz

Alle veranderbaren Parameter / Sollwerte sind durch einen Bedienercode
vor versehentlicher Bedienung geschiitzt. Sie sind in 3 Gruppen bzw.
Ebenen mit 3 Bedienercodes eingeteilt.

Fur die Anderung eines Parameters wird der in der Parameterliste
festgelegte Bedienercode benétigt. Wenn Sie einen solchen Parameter
verandern wollen und Sie haben die "P"-Taste gedriickt, dann erscheint
eine Anzeige in dieser Form:

[BE Der Regler erwartet dann die Eingabe eines Bedienercodes

Die 3 Bedienercodes sind:

- OEM-Code (oem) : Monat + Stunde + 20
- Techniker-Code (tec) : 88

- Kunden-Code (---): ohne Code

Mit dem OEM-Code kénnen alle Parameter des Reglers verandert werden.
Mit dem Technik-Code alle Technik-Code- und Kunden-Code-Parameter.
Ohne Code koénnen nur die Kunden-Code-Parameter geandert werden.

Wenn 3 Minuten lang keine Taste betétigt wurde, ist eine Neueingabe des
Bedienercodes nétig.

Weitere Informationen fiir die Zugangsebenen finden Sie auf Seite 7!

Parameterlisten

M
<:| P |>2sek 1. Parameter
— in der:
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( ) e 3 e \ Sollwert-
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\ J \. J _ ) Saugdruck
( - ) e 3 e 4 \ Sollwert-
ﬁ Ldd || P || di i |use
\ J \. J q ) Hochdruck
( ) ' \ ' )\ Modus-
(8](tP3)= (P)=(Pig tee
s e N\ e ) Ad _
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( e \ ' N\ Z d_
Eh] ]E> P E> hB ( nﬂgés-
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Information fiir neue Kiltemittel ohne
Firmwareupdate auf Seite 10 beachten !

Bitte Sicherheitshinweise

> ==

auf Seite 10 beachten !
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MSR eco

Das MSR eco tibernimmt die Regelung einer Kalteanlage mit Verdichtern mit bis zu 4 bzw. 8 Stufen. Gleichzeitig dient SyS tem u b ersi Cht
es als Zentraleinheit fiir bis zu 64 vernetzte Kiihlstellenregler, welche durch Kommunikation von Werten zur Ener-
gieeinsparung beitragen kénnen. Das MSR eco kann auch mit einem Frontend wie SMZ-5140 oder Web-Gateway
vemetzt werden (siehe Beispiel). Uber diese Wege ist Kommunikation und Femnsteuerung jederzeit méglich.
Verbund
(4 Stufen)
compound (+4 Stufen)
(4 stages) (+ 4 stages)
L k- 2x Druckgeber
i B 2x Pressure
Transducers
4x Temp.fiihler
4x Temperature Probes
R —— BMR 3002 Beliebige
o A BT R = .
- Empfanger:
- z.B. Servicetechniker
Regler Regler Regler Any Receiver:
Controller | |Controller| |Controller e.g. Service Technician
- S Stor-
RS-485 (Netzwerk/Line) % meldungen
| | [ :
E Z als Email
el v Error
B o r—— Mﬁ:ﬁ; Messaggs
» mame - as Email
MSR eco 3140 3 1
N |
Kuhlstellenregler
Cold Storage Contr. FrEE =
Kihlstellenregler |
Cold Storage Contr. Kiihlstellenregler e
Cold Storage Contr.
Kihlistellenregler
Cold Storage Contr. m Datenmanagement mit
Kulhistellenregler "CV-Scheduler” vor Ort.
— Cold Storage Contr.
Kuhistellenregler Data Management with
Cold Storage Contr. 'CV-Scheduler' locally
Al Browser / Browser
SO Internet Explorer,
Bis zu 64 Kiihistellen, ! ploref,
verbunden tiber RS-485 line N/ Firefox, etc.
Up to 64 Cold Storages, 3
connected via RS-485 line IS
% Stérmeldungen
. . - als Email
Alternative / Alternative Error Messages
Vernetzungsbeispiele / Networking Examples Web-Gateway as Email
Technische Daten
Betriebsspannung ..........c.cccccoeiinnee. 230V 50-60Hz, max. 9VA (nur Regler) Schaltausgange SSR (z.B. fur EEx-Ventil)........ 3x Solid-State-Relais (SSR)
Umgebungstemperatur .............cocooeiieincineeeeeeee e 0...+50°C 3 Schaltleistung max. 0,5 A/ 230V AC
Max. Luftfeuchte............ .85% r.F., nicht kondensierend Uberspannungskategorie Ill, Verschmutzungsgrad 2
EiNgange......ccocoeveiiiieceee 4x Temperaturfihler, TF 201 (PTC) Versorgung Druckgeber ...........cccooeiiiiincnenn. 22V DC +£10%, 40 mA max.
oder TF 501 (Pt 1000) sowie kundenspezifische Fuhler Analogausgang.........c.ccceeeeereneneeneeneene 0...10V oder 4...20mA umschaltbar

2x Druckgeber 4-20mA DC (skalierbar), Ri= 100 Ohm
TF 501 (Pt1000).......ccvrvreeees -100°C...+200°C
TF 201 (PTC, 2 kQ bei 25°C)..... -50°C...+100°C
-40°C...+25°C
-50°C...+50°C

Messbereiche der
Flhlereingange

Temperaturbereiche des Fiihlerkopfes bzw. -kabels sind zu

Achtung  beachten!
GeNAUIGKEIL ....c.eeveeeeiirieerieeeeiee +0.5K Uber den Bereich -35..+25°C
fir den Umgebungstemperaturbereich 10..30°C
Digitaleing8Nge ........ccevveieirieiinieriee e 4x 230V~, max. 3mA
Uberspannungskategorie Il, Verschmutzungsgrad 2
Schaltausgange Relais .................... 1x Wechsler, 1x Schliel3er, potentialfrei

) Schaltleistung 8A cos phi=1/250V AC
Uberspannungskategorie Ill, Verschmutzungsgrad 2

0...10 V DC, max. Strom typ. 1TmA
4...20 mA, max. Blrde 500 Ohm

Anzeige/Einstellbereiche............cccoeoniinnninnccnee siehe Parameterlisten
Schnittstellen 3x RS 485
Datenerhalt ..o unbegrenzt
Echtzeituhr..........ccccoeneee. automatische Sommer-/Winterzeitumschaltung,

typ. 10 Tage Laufzeit ohne Netzspannung
GENAUSE ... Kunststoffgehduse mit Folientastatur

fiir Normschiene 35mm nach DIN EN 50022,
Schraubklemmen 2,5 mm?

Zubehor

- Temperaturfuhler TF 501, Anzahl je nach Anwendungsfall
- Drucktransmitter mit 4-20mA Ausgang
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Istwerte, Info- und Statusanzeigen

Fehlermeldungen / Fehleraufzeichnung / Fehlerlisten

Alle aktuellen Betriebsinformationen sind in der
"Istwertliste" (CL 3) zusammengefasst.

Temperatur-/Druckanzeigen

"L01"-"L04" (Istwertliste) zeigen die aktuellen
Istwerte der Temperaturfuhler 1-4 im Bereich von
-99,9... +200°C, "L05" zeigt die aus dem Signal
des Druckgebers 1 errechnete Temperatur, "L06"
zeigt den aus dem Wert des Druckgebers 2 und
der gewahlten Kéltemitteltabelle (h99) errechneten
Temperaturwert, "L15" und "L16" jeweils denrealen
Druckwert. "L10" zeigt den aktuellen Regel-Istwert.
Bei "P31"-"P36" (Modusliste) ist ein Feinabgleich
dieser Anzeigen moglich. "L93" zeigt, ob der Regler
gerade im Tag oder Nachtbetrieb arbeitet.

Sollwerte

Fir alle Sollwerte, die durch entsprechende Funk-
tionen verschoben wurden, werden die aktuellen
Werte angezeigt (L30...L32, L63...L65).

Aktueller Status der Stufenansteuerung (L21)

ek
385
=== 10E

Die Istwertliste liefert alle Laufzeit-/Restlaufzeit-
Informationen, sodass die Zeit bis zum Start eines
Vorgangs genau abgelesen werden kann.

Regler im Vorlauf
Der mittlere Strich
bewegt sich nach oben

Neutral

Regler im Rucklauf
Der mittlere Strich
bewegt sich nach unten

Status von Stufen / laufenden Motoren

Unter "L41" bis "L48" kann abgelesen werden,
wieviele SD-Stufen eines Motors gerade einge-
schaltet sind.

Unter "L51" bis "L58" kann man den Stufenstatus
der SD-Stufen sehen.

Unter "L71" bis "L78" kann abgelesen werden,
wieviele HD-Stufen eines Motors gerade einge-
schaltet sind.

Unter "L81" bis "L88" kann man den Stufenstatus
der HD-Stufen sehen.

Bei "L36" und "L37" wird angezeigt, ob gerade eine
aktuelle Lastbegrenzung oder ein Zwangsrucklauf
anliegt.

Status von Ein-/Ausgéngen
Digital-Eingange (L97)  Zustand der Relais (L99)

Gt

\
DI 1 2 Relais

Anzeige der Iaufenden SD und HD Stufen (L94
und L95)

139 _7]

26 8"

Zustand der Relais am BMR (L98)
Analogausgang: Parameter L96, Anzeige in %

Temperaturfiihler

Diese Temperaturfuhlertypen sind verwendbar:

- TF 201, PTC-Fuhler (Nennwiderstand 2KOhm)
- TF 501, Pt1000-Flhler

- kundenspezifischer Fuhler So1 (-40...+25°C)

- kundenspezifischer Fuhler So2 (-50...+50°C)

Die Umschaltung erfolgt mit Parameter "h20"

Druckgeber

Fur die Druckgeber mit 4...20mA Ausgang erfolgt die
Funktionsauswahl bei den Parametern "h25-h26"
(Zuordnungsliste).

Wenn ein Fehler auftritt, wird automatisch Parameter L20 mit einem Kurzel (siehe unten) fur die
Fehlermeldung angezeigt, das Display blinkt. Sind mehrere Fehler vorhanden, konnen diese Uber die
Pfeiltasten aufgerufen werden. Die jeweils 15 letzten Fehlermeldungen kénnen mit Kurzbezeichnung,

Datum und Uhrzeit des Auftretens auch Uber die Schnittstelle abgerufen werden.

..... Kein Fehler vorhanden

hrd .. Ein Fehler in der Elektronik ist aufgetreten
Adr .. Netzwerkadresse im Netz mehrmals vergeben
L Kommunikationsfehler mit Regler an Adresse 0 bis
AGB3 ............. Kommunikationsfehler mit Regler an Adresse 63
Fol .. Ruckmeldesignal fir Motor 1 nicht vorhanden bis
FoY . Ruckmeldesignal fiir Motor 4 nicht vorhanden
EXB.oiie Fahler Nr. X unterbrochen (Druckgebereingange: kein Stromsignal)
EXC oo Fihler Nr. X kurzgeschlossen (Druckgebereingange: 20mA berschritten)
PPR............. Saugdruckvorwarnung
PHA .o Hochdruck-Vorwarnung
PR Saugdruckstoérung
HR Hochdruck-Stérung
EPR . .Externe Saugdruckstérung

.Externe Hochdruck-Stérung
.Uberhitzungswarnung
.Uberhitzungsstérung

Kuhlstellen Softwareversion
.Kommunikationsfehler mit BMR 3002

cPd . Verbundzuordnung der Kiihlstelle
EYP Falscher Kihlstellentyp

SEL

nk interner Fehler

..... Zuordnungsfehler (Ubersichtsliste der méglichen Fehler siehe S. 10)

Zusatzlich kénnen in der Istwertliste aktuelle Fehler wie Motorfehler (L22), Saugdruckstérung (L23),
Saugdruckvorwarnung (L24), Hochdruckstérung (L61) und Hochdruck-Vorwarnung (L62) jederzeit

aufgerufen werden.

"Grundanzeige" - Funktion

Nach Einschalten des Gerates schaltet das Display
auf die "Grundanzeige" um, sofern keine Fehler-
meldung vorliegt. Auf die "Grundanzeige" wird auch
geschaltet, wenn ca. 3 Minuten keine Taste mehr
gedriickt wurde. Ab Werk wurde als Grundanzeige
der Istwert an Position L10 gewahit.

Grundanzeige andern:

- Gewtinschten Parameter anwahlen

- Tasten"{t"und "{ " gleichzeitig driicken/halten.
Das Display springt einen Moment auf "888",
danach ist der gewahlite Parameter die
"Grundanzeige".

Konfigurations-Konzept

Beim MSR eco Stufenregler sind den Ein-/Ausgan-
genkeine festen Aufgaben zugewiesen. Der Regler
verflugtlbereine "freie Ressourcen-Vergabe". Dies
bedeutet, dass alle verfuigbaren Ein-und Ausgange
(Relais, Fihler, Digitaleingdnge, Analogausgang)
einer Sammlung von Funktionen weitestgehend
frei zugeordnet werden kénnen.

Temperaturfiihler
Jeder Temperaturfiihlereingang kann als Anzeige-
oder Regelftihlereingang arbeiten

Digitaleingdnge (DI)

Jeder Digitaleingang kann jede beliebige Aufgabe
wahrnehmen. Wie der Eingang reagiert, wird durch
die zugeordnete Funktion festgelegt.

Relaisausgange

Jeder Relaisausgang kann jede vorhandene
Steuerfunktion austiben, wobei er auch manuell
eingeschaltet werden kann..

Die Relaisausgéange 2,3 und 5sind Solid
State Relais (SSR) und nicht so hoch
belastbar wie die Kontaktausgange.
Sie stehen aber fiir jede Aufgabe zur
Verfiigung, solange diese innerhalb der
Belastungsgrenze liegt.

Hinweis

Parameter

Parameter von Funktionen, die nicht zugeordnet
wurden, werden auch nicht angezeigt, um eine
bessere Ubersicht zu behalten.

Zuordnung

Die Funktion fiir jeden Eingang und Ausgang wird
in der "Zuordnungsliste" festgelegt. Die Zuordnung
kann am Regler oder uber einen PC erfolgen.

Regler-Konfigurationen

Uber die Tasten sind 2 fest voreingestellte Konfigu-
rationen und eine vom Benutzer frei definierbare
und abspeicherbare Konfiguration ladbar. Die Be-
nutzer-Konfiguration kann erst ausgewahlt werden,
wenn eine Konfiguration gespeichert wurde.

Mit "h90" (Zuordnungsliste) kénnen alle aktuell ein-
gestellten Parameter gleichzeitig gespeichert wer-
den. Hierfir ist der OEM-Code erforderlich.

Ablauf:

- "h90" anwahlen

- P-Taste drlicken

- ,— wird angezeigt

- Up-Taste driicken und OEM-Code eingeben,

- Mit Up-Taste ,do' auswahlen,

- Parametersicherung mit P-Taste aktivieren

- ,don’ fir Aktion ausgefiihrt bzw. ,Err fiir Aktion
nicht ausgefihrt wird fir ca. 2 Sekunden
angezeigt.

Soll die bereits vorhandene Konfiguration doch
nicht Uberschrieben werden, so kann man dies
abbrechen, bevor man die P-Taste bei der Anzeige
"do" betatigt hat. Wieder die Down-Taste driicken.
""" wird angezeigt. Nun die P-Taste betatigen,
"h90" erscheint wieder.

M@&chte man zu einem spéateren Zeitpunkt die abge-
speicherte Benutzer-Konfiguration wieder herstel-
len, so ist dies mit "h91" und Code "70" mdglich.
Mit "h91" sind auch die beiden fest voreingestellten
Konfigurationen ladbar. Wurde noch keine Konfigu-
ration gespeichert, so ist die Benutzerkonfiguration
bei "h91" auch nicht auswahlbar.

Verhalten der Benutzer-Konfigurationen bei Pro-
grammupdates:

Nach Updates kénnen bei vorhandener OEM-Kon-
figuration alle in der jeweiligen Programmversion
eingetragenen Parameter geladen werden. Neue
Parameter werden auf Defaultwerte gesetzt.

Bei Programmdowngrades / -updates

in Verbindung mit OEM-Konfigurationen
Achtung Speichern / laden kénnen neue Parameter

in der Benutzer-Konfiguration verloren gehen.
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Parameterlisten

Istwertliste [L3

13,21

.13.2,1

.3.2,1

[N

o §

PO, W
NN
GG

[SL TN NY OY OY Oy ) O

| Status Stufe 2 (SD)
| Status Stufe 8 (SD)

Hochdruck-Istwerte

|.Status Stufe 2 (HD)
|.Status Stufe 8 (HD)

.Aktueller Status der Stufenansteuerung (HD)..........cccoveirriinniiieee e .
.Hochdruckstérung (HD)
4.Hochdruck-Vorwarnung (HD) ...
.Aktueller Ausschaltpunkt (HD)..
.Aktueller Einschaltpunkt (HD)...
.Aktueller Offset (HD)
}.Restlaufzeit Vorlauf-/Riicklauf-Verzégerung (HD)
1.Anzahl der eingeschalteten Stufen des Motors 1
4.Anzahl der eingeschalteten Stufen des Motors 2
}.Anzahl der eingeschalteten Stufen des Motors 3
+.Anzahl der eingeschalteten Stufen des Motors 4
4.Anzahl der eingeschalteten Stufen des Motors 5
}.Anzahl der eingeschalteten Stufen des Motors 6
+.Anzahl der eingeschalteten Stufen des Motors 7
4.Anzahl der eingeschalteten Stufen des Motors 8
|.Status Stufe 1 (HD)

ITITTITTITT
s

Parameter, die mit "nA" gekennzeichnet sind, dienen nur
der Information und kénnen nicht verandert werden.

.Aktueller Wert des Analogausgangs
.Aktueller Zustand der Digitaleingange DI 1 bis DI 4

.Aktueller Zustand der Relais des BMR-Zusatzmoduls

.Aktueller Zustand der Relais 1-5

.Status Tag-/NachtumsChaltung...........ccciriiiiniir s .
.Anzeige der laufenden SD-Stufen

.Anzeige der laufenden HD-STUfeN.............ooririiiiee e .

ParNr.| nA | Eb | Bedeutung Bereich
[ . X..}.3,2 L. Temperatur-IStWert FUNIEE 1 ...ttt ss s snsssssesahes -99,9...+200,0°C
biS...coooforeniirned .(korrigierbar £10K, Funktionen in der Zuordnungsliste festgelegt)
Lad . X 13,2 L Temperatur-IStwert FUNIEr 4..........c.oveiireece et ..-99,9...+200,0°C
Las X..}.3,2 |. Temperatur-Istwert Eingang 5 (berechnet aus L15, Druckgeber 1)... ..-99,9...+200,0°C
L6 L. X..}.3,2 |. Temperatur-Istwert Eingang 6 (berechnet aus L16, Druckgeber 2)...........cccooeevenienenecnnfee -99,9...+200,0°C
Lo X..|3,2,1.Regel-Istwert SD / HD, evtl. alternierende Anzeige, Kuihlsysmbol SD, Liftersymbol HD ...{..-99,9...+200,0°C
Lis L X..3,2,1{.Istwert des Druckgebers 1 (4/20mA), daraus wird die Temperatur LO5 berechnet............|.. -1,0...+160,0 bar
Lib L X..|3,2,1].Istwert des Druckgebers 2 (4/20mA), daraus wird die Temperatur LO6 berechnet.... ..-1,0...+160,0 bar
Led L. X321 L AKLUEIIET FERIET ...t ene oo
Saugdruck-Istwerte
= . X..[3,2,1].Aktueller Status der Stufenansteuerung (SD).........ccceoerererrierinienieseeeeeseee e Vorl., Rickl. Neutral (Beschr. Seite 3)
Led . Ko B,2, L MOLOITENIET ...t et ettt ettt aeeaeeneebesanebesnnenneshes 0: keine, 1: Einheiten gestort,
2: >50% gestort, 3: alle gestort
L=+ N X.3,2,1]. SAUGArUCKSIOIUNG ......cuveiiieieieieieteteieee ettt b bbb se e s s s senashas 0: keine, 1: Stérung
ted . X..13,2,1].Saugdruck VOrWEAIMUNG ........c.cceueuirieuiiinieieninietreeiesesresessesees e eset e e sssse e naesesesnesessenecban 0: keine, 1: Warnung
Lés ... X..}.3,2 |.Restlaufzeit Uberhitzungs-Verbundabschaltung..............cccovvreeiicininnnnreecceceed Sekunden
b . X...1.3,2 |.Restlaufzeit UDerhitZungSWarnuNG.........cccreeieiririninicinneneceisesesesss e Sekunden
L= R X...}.3,2 .|.Saugdruck-UberhitZungSiStWert............cociriiiniirce e o in K
L3 XKoo |3,2, 1] AKIUEIIET SOIWETT.........coviiiicieiiriccicieirt ettt in°C
L3l X..}..3,2 . Aktueller SUMMEN-OFSEL..........ccceuiiiiirirree et in K
L3g ... X...}..3,2|. Aktueller Saugdruckschiebungs-OffSet ..........cccueerriiiniiinee s .inK
L33 ... X..43,2,1|.Restlaufzeit Vorlauf-/RUCKIQU-VEIZOGEIUNG ........cccoviririririrererieieieeeeeeesesesesesee e eeeeenenehs Sekunden
L= N X..43,2,1|.Vor-/Ricklaufzeit errechnet (VVR) .........ccooiiiiiieeeee e Sekunden
L3s Ll X..13,2,1|.Restlaufzeit BENArMUNGSZEIL...........coeiieieieerere e Minuten
L36 ... X..}.3,2 |.Aktuelle Lastbegrenzung (MOOIEN) ...........cceueurureeriririnesisesesieieieeeeseeseesesesesesae e sesesenenenchs 0...8 Motoren
L3t . X..13,2,1|.Status ZwangSrUCKIAUT.............ccoiiriieie e 0 = kein, 1 = Zwangsricklauf
L38 ... X..}.3,2 |.Aktuelle Restlaufzeit der Beharrung fir Motor 1 (CRII) .........cccviiiniiiiniiccnnccnecen e 0...900 Sek.
39 ... X..}.3,2 |.Aktuelle Restlaufzeit der Timeoutzeit fiir Motor 1 (CRII).........ccoeerereiiinnrrreeeeeeeef o 0...900 Sek.
R I N X..13,2,11.Anzahl der eingeschalteten Stufen des Motors 1 (SD)........cceoererenririnieneneeerererene e 0....8 Stufen
Ly ... .X..|3,2,1|.Anzahl der eingeschalteten Stufen des Motors 2 (SD)..........ccecereuernecinnenneenencereenen e 0....8 Stufen
LH3 L X..|3,2,1|.Anzahl der eingeschalteten Stufen des Motors 3 (SD).........ccevererrenreiinncinecnnecsee o 0....8 Stufen
R 1y N X..13,2,11.Anzahl der eingeschalteten Stufen des Motors 4 (SD).........cccoceeerenriricnienineeeeerenenee 0....8 Stufen
Lys L X..|3,2,1|.Anzahl der eingeschalteten Stufen des Motors 5 (SD)..........ccecevurerinreinnineneenreerecenee e 0....8 Stufen
LY6 L X..|3,2,1|.Anzahl der eingeschalteten Stufen des Motors 6 (SD).........cccoceuererrenrecnncinecsnecsee o 0....8 Stufen
LHT L X..13,2,11.Anzahl der eingeschalteten Stufen des Motors 7 (SD).........cccevererenrinienieneneeeeenesene e 0....8 Stufen
Lyg . X..|3,2,1].Anzahl der eingeschalteten Stufen des Motors 8 (SD).........ccecevueirinreinenireneenneereeenee e 0....8 Stufen
=S R X... |- StAtUS STUFE 1 (SD) ..uevenieeiiirte ettt s 0 = nicht vorhanden

1 = auto-aus, 2 = hand-aus

3 = auto-ein ohne Riickmeldung

4 = auto-ein mit Riickmeldung

5 = hand-ein, 6 = Fehlerstatus gesetzt
dto.

dto.
Vorl., Riickl. Neutral (Beschr. Seite 3)

.. 0: keine, 1: Stérung

0: keine, 1: Warnung

in°C

in°C

inK

in Sek.

0....8 Stufen

0....8 Stufen

0....8 Stufen

0....8 Stufen

0....8 Stufen

0....8 Stufen

0....8 Stufen

0....8 Stufen

0 = nicht vorhanden

1 = auto-aus, 2 = hand-aus
4 = auto-ein

5 = hand-ein, 6 = Fehlerstatus gesetzt
dto.

dto.
n i (night/Nacht), dRY (day/Tag)

1385 7|

o
2l 46 8l
1_35 7]

2 e 8l

0-100%
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Adressliste [AJ

ParNr.|SubPar. | Co | Ebene | Bedeutung Bereich Cf1 Cf2 Cf3 Cf4
[ ftec.|.3,2 ... .Adresse des 1. angeschlossenen Reglers
tec.|.3,2..... . Typ des angeschlossenen Reglers................. .---=kein Regler....|..--- ...... == e ST ---
angeschlossen
E30 = EVP 1130
E40 = EVP 1140
E50 = EVP 3150
E60 = EVP 3160
E67 = EVP 3167
E68 = EVP 3168
E70 = EVP 3170
t30 = TKP 3130
t40 = TKP 3140
t50 = TKP 3150
did ... tec.|.3,2...... ..Der angeschlossene Regler beeinflusst die .|.. 0 = kein Einfluss.....|..0............]... (O I [0 S .0
Saugdruckschiebung mit: 1=Grenztemperatur
2=Grenztemperatur|
+ Offnungsgrad
di3 ... tec..|.3,2....... .Saugdruckschiebung-Temperaturoffset..........|.. 0..20 Koo 10K 10K 10K ..1.0K
RO | tec..|.3,2....... ..Adresse des 2. angeschlossenen Reglers
[ tec..|.3,2...... ..Typ des angeschlossenen Reglers................ ..siehe oben (s. 0.)
did ... tec.|.3,2...... ..Der angeschl. Regler beeinflusst die
Saugdruckschiebung ...........cccccoeveeeicnenennnne ..S. 0.
b di3 ... tec..|.3,2...... ..Saugdruckschiebung-Temperaturoffset......... ..S.0.
is
RB3 | tec..|.3,2....... .Adresse des 64. angeschlossenen Reglers
- tec..|.3,2....... . Typ des angeschlossenen Reglers................. ..siehe oben (s. 0.)
did ... tec..|.3,2...... .Der angeschl. Regler beeinflusst die
Saugdruckschiebung ...........ccocevereernienennnn. ..S. 0.
di3 ... tec..|.3,2....... . Saugdruckschiebung-Temperaturoffset ......... ..S. 0.
Modusliste £FJ
ParNr.|Co |Ebene| Bedeutung Bereich
P ... .oem }.3,2.....] . Warngrenzwert Uberhitzung minimal.............ccccvcvinenneee .1,0..250K ............. .
Pt .oem |.3,2.....] . Warnhysterese Uberhitzung........... .4.1,0..25,0 K .
Pig ... .oem ).3, 2 . Warnverzdgerung Uberhitzung............. .|..0...900 Sek.....
P .oem .3, 2 . Uberhitzungswarnung sperrt Kuhistellen .. .0=nein,1=ja..
P .oem ).3, 2 . Abschaltgrenzwert Uberhitzung minimal ... ..0,0..25,0K.....
(0,0 K = abgeschaltet) _
PiS .. .oem }.3,2.....] . Abschaltverzégerung Uberhitzung...........ccccoeevinccnencnc]oe 5...900 Sek.............. .
Peo ... .oem |.3,2.....] .Datum/Uhrzeit an Kuhlstellenregler senden ..................... .on, OFF ......c.cccc.o..l .
Pei ] 1.3, 2, 1..L. Nachtbetrieb €in...........ccccorvrieinniceicccreces ..0...23.5?0;, oFF....... .
P ) .3, 2, 1..L. Nachtbetrieb aus...........c..cceeeeievicieeceecee e ..0...23.5(0), oFF....... .
P33t .oem [.3,2...... . Istwertkorrektur Fihlereingang 1..........c.ccoconeviniecnennne. ..210.0 K einstellbar..|..0.
P32 ... .oem }.3,2.....] . Istwertkorrektur Fuhlereingang 2.... .[..x10.0 K einstellbar .|..0.
P33 ... .oem [.3,2...... . Istwertkorrektur Fihlereingang 3.... .[..£10.0 K einstellbar .{..0.
P34 ... .oem }.3,2.....] . Istwertkorrektur Fuhlereingang 4.... .[..£10.0 K einstellbar .|..0.
P35 ... .oem [.3,2...... . Istwertkorrektur Fuhlereingang 5. .+10.0 K einstellbar .|..0.
P36 ... .oem }.3,2.....] . Istwertkorrektur Fuhlereingang 6. .+10.0 K einstellbar .|..0.
PES ... |......) .3, 2...... .Sommerzeit Status ..........ccoeveeieceeeceee e ..0 = Winter, .............. .
1 = Sommer
PI0 ... .tec...].3,2.....] . Sommer/Winterzeit-Umschaltung .........c.cccooooeieinicncennnenne ..EFF =aus, ... LEU LOFF LoFF. .oFF
u =ein,
tun = variabel
43,2 . ZeitZONENOfTSEL.......c.ciiirere e .-720...720 Min. ........ ..60 Min. ..{..60 Min....., ..60 Min...... ..60 Min.
43,2 .SommerEin Monat . .. (nur fir variabel) ..... 1.4 o3 JOC JRUURUTUTON DR JOUR )
43,2 .SommerEin Tag ...... .. (nur fir variabel) ..... .0( 1.0
43,2 .SommerEin x-Tag ... .. (nur fir variabel) ..... . .5
43,2 .SommerEin Stunde ... (nur fir variabel) ..... . .2
43,2 .SommerAus Monat. (nur fir variabel) ..... 0
43,2 .SommerAus Tag . (nur fir variabel) ..... .0
43,2 .SommerAus x-Tag...... (nur fir variabel) ..... 1.5
43,2 .SommerAus Stunde .. (nur fiir variabel) ..... .3
..3,2,1.{.Jahr, Monat ............. .einstellbar
.4.3,2,1.1.Tag, Stunde ..... .|. einstellbar
43,2, 1. L. Minute, Sekunde...........cccoeoirnrrnnriieeeeee s .einstellbar
1.3, 2, 1.]. Softwareversion BMR
4.3, 2, 1.]. Softwareversion
1.3,2.....] . Datenuibertragungsgeschwindigkeit (Baudrate)................. .12(00)...115(00)....... ..96(00)....4..96(00)....., ..96(00)...... ..96(00)
1.3,2...... . Gerateadresse ........ooeeeeveeieciieeeeeeee e .0-78 ... 78 78 T8 .78
..3, 2, 1.[. Bedienerebene / Zugangsberechtigung...........cc.coccceruruenee ...88: Ebene 2 O O 0
70: Ebene 3

Parameter, die mit "nA" gekennzeichnet sind, dienen nur
e der Information und kénnen nicht verandert werden.

"Co" ist das Passwort/Code fir diesen Parameter.

Die 3 Bedienercodes sind:

- OEM-Code (oem) : Monat + Stunde + 20

- Techniker-Code (tec) : 88

- Kunden-Code (--): ohne Code
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Sollwertliste Saugdruck L3

ParNr.| Co | Ebene | Bedeutung ﬂ Bereich
rOi 3,2, 1..].. Tagsollwert .............. A A -99,9..4100,0°C ....|..
rdc .. 3,2, 1...[.. Nachtsollwert ............. - -99,9...+100,0°C ....|..
rgi ..3,2,1...|.. Sollwert maximum ..... rLae;ZTé?td?:égrmSog;v:rﬁgzzer -99,9...+100,0°C
raY L - .43, 2, 1...[.. Hysterese A ! . ! ..}.0,1..20,0K..............
35 .. oem,)..3,2....... ..Hysterese-Lage...........s R oo A I .H-- = symmetrisch .|..
H_. = unterhalb des
Sollwerts
H™ = oberhalb des
Sollwerts
r0b ... oem.l..3,2...... L WaINGrENZE......eoeeeeeeee e .-99,9...+100,0°C ....|..-20,0°C...|..-99,9°C ...|.. ...-99,9°
FfO7 oem,..3,2...... ..Vorwarngrenze ........ . , el .....-99,9°C ...|.. ...-99,9°C
08 ... oem,}..3,2....... .. Vorwarnverzogerung..........ccoveereeueennenenns ..{..600 Sek ..... 1..600 Sek
ril oem)..3,2....... .. Lastbegrenzung 1 (max. laufende Motoren). .8 8 1.8
rid ... oem/..3,2....... .. Lastbegrenzung 2 (max. laufende Motoren). 1.8
ri3 o oem.[..3, 2 .. Pl Analogausgang Proportional-Bereich.... ..5.0K
L e oem,|..3, 2.......J.. Pl Analogausgang Nachlaufzeit .......... .0... 60 Sek.
ris oem)..3, 2.......|.. Pl Analogausgang Ausgabeverzégerung (Output Delay) .|.0... 1..20 Sek
- oem/..3, 2 .. Pl Analogausgang Schrittweite..............cccoruecincinncennee A ...10%
N oem/..3,2...... .. Saugdruckschiebung EEx-Ventil Offnungsgrad Untergrenze
(von angeschlossenen Reglem)...........ccocooconeeciicinicnenene. .0... . .20%......... ...20%
rig ... oem)..3,2....... .. Saugdruckschiebung EEx-Ventil Offnungsgrad Obergrenze
(von angeschloss. Reglern)...........ccocereennecnineccneeen .0... . ..80%.......... ...80%
rig8 ... oem,)..3,2....... .. Saugdruckschiebung Schrittweite .............cccoeerrernnncnnnnns .0... . 10K ...1,0K
(von angeschlossenen Reglern)
red ... oem,}..3,2....... .. Stufenschaltwerk - Beharrungszeit .............ccccoeovnreenenee . ... 540 Min.
rglo.. oem,)}..3,2....... .. Stufenschaltwerk - Betriebsriickmeldungszeit.. .. 30 Sek.
réd ... oem/|..3,2...... . Stufen/scr;)altv/verk - Grundlastumschaltung............cc.cccee.. .000 = aus/aus/aus |.. ...hr1
wedodolbold Cu...
An Pos. a sind diese Grundlastfunktionen einstellbar: m0=Lfz/Lfz/aus
O=aus, r=Vorlauf nach Laufzeit, h=Vorlauf nach Standzeit | hrO=Stz/Lfz/aus
An Pos. b sind diese Grundlastfunktionen einstellbar: rr1=Lfz/Lfz/ein
0 = aus, r = Ricklauf nach Laufzeit, hr1=Stz/Lfz/ein
An Pos. c sind diese Grundlastfunktionen einstellbar:
Schalthaufigkeitsoptimierung: 0 = aus, 1 = ein
ré3 .. oem,)..3,2....... .. Beharrungszeit Leistungsstufe bei 0%-Last ...................... .0...900 Sek............. .5 Sek......|J.. 5 Sek. .....}... 5 Sek. .....|..5 Sek.
re4 . oem,)..3,2....... .. Timeoutzeit bei 0%-Regelung.
Wenn keine Leistungsstufe an, Motor aus nach: .0...900 Sek. ........... ..120 Sek. | 120 Sek..}.. 120 Sek..|..120 Sek.
25 ... oem.l..3,2...... .. Variable Vor-/Riicklaufzeiten ..OFF......... ..OFF.........] ...OFF.......... ...oFF
(VVR, Schalthaufigkeitsoptimierung)
rch ... oeml|..3,2...... . VVR Voraufzone...........coccoeeeieeeiiceceeeceeeeeeeee e .0,5...20,0 K 0,5K.......] ...0,5K
el oem,..3,2...... ..VVR Ricklaufzone.......... ...J.0,5...20,0 K.... 0,5K......}..0,5K
re8 ... oem,..3,2...... .. VVR Vor-/Ricklaufzeit min. ... ...}.1...900 Sek.... 1 Sek 1..1 Sek
reg ... oem|..3,2...... ..VVR Vor-/Rlcklaufzeit max. ........ccccocveeeeceeeeieeeieeeeeenee. .1...900 Sek 20 Sek. ....|..20 Sek
1..3, 2, 1...].. Vorlauf-Verzégerung 1 (erste einzuschaltende Stufe)....... .0...900 Sek..............
1..3, 2, 1...|.. Vorlauf-Verzégerung 2 ...|.0...900 Sek.
1..3, 2, 1...].. Vorlauf-Verzégerung 3 .0...900 Sek.
}..3, 2, 1...|.. Vorlauf-Verzégerung 4 .0...900 Sek
1..3,2, 1...|.. Vorlauf-Verzégerung 5..... ...|.0...900 Sek
1..3, 2, 1...].. Vorlauf-Verzégerung 6..... ...|.0...900 Sek
1..3,2, 1...].. Vorlauf-Verzégerung 7 .... ..}.0...900 Sek
1..3, 2, 1...|.. Vorlauf-Verzégerung 8 .0...900 Sek..............
1..3, 2, 1...|.. Rucklauf-Verzdgerung 1 (letzte auszuschaltende Stufe)..|.0...900 Sek.
1..3, 2, 1...|.. Ricklauf-Verzégerung 2 .0...900 Sek....
1..3, 2, 1...|.. Ricklauf-Verzdgerung 3.... .0...900 Sek....
1..3, 2, 1...|.. Rucklauf-Verzoégerung 4 .... ...|.0...900 Sek....
1..3, 2, 1...].. Rucklauf-Verzogerung 5..... ..1.0...900 Sek....
1..3, 2, 1...].. Rucklauf-Verzoégerung 6..... .0...900 Sek....
1..3, 2, 1...].. Rucklauf-Verzoégerung 7 .... 0...900 Sek....
1..3, 2, 1...].. Rucklauf-Verzégerung 8 0...900 Sek
rb il .oem|..3,2....... ...Motor 1 automatisch / manuell...............ccccevevviinncccnnnne. .OFF, Aut (autom.) ...|..Aut........... AUt Aut.......... ..Aut
on (dauerhatft ein)
rbe ... .oem|..3,2....... ...Motor 2 automatisch / manuell .dt ..Aut
rb3 ... .oem|..3,2....... ...Motor 3 automatisch / manuell ..Aut
rBY ... .oem|..3,2...... ...Motor 4 automatisch / manuell ..Aut
r65 ... .oem|{..3,2...... ...Motor 5 automatisch / manuell ..Aut
rbb ... .oem|..3,2....... ...Motor 6 automatisch / manuell ..Aut
r67 L. .oem|..3,2....... ...Motor 7 automatisch / manuell ..Aut
r&8 ... .oem|..3,2....... ...Motor 8 automatisch / manuell ..Aut
}..3, 2, 1...]...Mindest-Stillstandszeit Motor 1 ...0 Min.
1..3, 2, 1...[...Mindest-Stillstandszeit Motor 2.... ...0 Min.
1..3, 2, 1...[...Mindest-Stillstandszeit Motor 3.... ...0 Min.
1..3, 2, 1...[...Mindest-Stillstandszeit Motor 4 .... ...0 Min.
1..3, 2, 1...[...Mindest-Stillstandszeit Motor 5.... ...0 Min.
1..3, 2, 1...[...Mindest-Stillstandszeit Motor 6..... ...0 Min.
1..3, 2, 1...|...Mindest-Stillstandszeit Motor 7 .... ...0 Min.
.3, 2, 1...J...Mindest-Stillstandszeit Motor 8 ...0 Min.

Parameter, die mit "nA" gekennzeichnet sind, dienen nur
der Information und kdnnen nicht verandert werden.
"Co" ist das Passwort/Code fiir diesen Parameter.

Die 3 Bedienercodes sind:

- OEM-Code (oem) : Monat + Stunde + 20

- Techniker-Code (tec) : 88

- Kunden-Code (--): ohne Code

sssssss
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Sollwertliste Hochdruck £d3
ParNr.| Co | Ebene | Bedeutung Bereich Cf1 Cf4
HH - —...1..3, 2, 1...|. Sollwert der 1. einzuschaltenden bzw. .............c............. ..-99,9...+100,0°C....|.35,0°C....].. 35,0°C
letzte auszuschaltenden Stufe
13,2, 10 SOIWEI 2 e .-99,9...+100,0°C....}.35,0°C....].. .35,0°C
1..3,2,1...].Sollwert 3 .... ..-99,9...+100,0°C....}. 35,0°C....|.. ...35,0°C
1..3,2,1...].Sollwert 4 .... ..-99,9...+100,0°C....}. 35,0°C....|.. ...35,0°C
1..3,2,1..].Sollwert 5 .... ...35,0°C
1..3,2,1...].Sollwert 6 .... ...35,0°C
1..3,2,1...].Sollwert 7 .... ...35,0°C
1..3,2,1...].Sollwert 8 .... ...35,0°C
1..3,2,1...[.Nachtoffset ............... ..0,0K
23,2 .Nachtbegrenzung ... . ...100%
1..3,2,1...|. Hysterese.................. . 20K
23,2 .Hysterese-Lage.........cccoeonmeinncinicicceceeeeen H-- = symmetrisch.|.H—-.......... . H-
H_. = unterhalb des
Sollwerts
H™ = oberhalb des
Sollwerts
did ... oem,)..3,2...... . Sollwertschiebung tiber Auflentemperatur, ..........cccccveeeen ). .0,0...+60,0°C......... ..0,0°C......J..0,0°C...... .0,0°C........ ..0,0°C
Grenztemperatur unten
dis .. oem.|.. . Sollwertschiebung tber AuRentemperatur, ............c.ce.. .. 0,0..20,0K............] ..0,0K...... L00K......., 0,0K......... ..0,0K
Temperaturbereich
dib ... oem... . Sollwertschiebung tiber AuRentemperatur, Faktor..........|.. -5,0..+50K/K........ ..0,0 K/K...|..0,0 KKK...., 0,0KK..... ...0,0 KIK
dil ... oem./.. .Hochdruck-Stérgrenze............cccoeoeevenencneeenne ..-99,0...+100,0.........42,0°C 100,0°C 100,0°C....|...100,0°C
dig .. oem,.. . Hochdruck-Vorwarngrenze ..-99,0...+100,0. 40,0°C 100,0°C 100,0°C....}...100,0°C
dig . oem... - Warnverzogerung ..........cccoveereeeineenenecseeeseseeeseeeeeneaf s 1...600 Sek. .... ...600 Sek.
ded ... oem,|.. .|. P Analogausgang Ausgabeverzdgerung (Output Delay) |.. ...0 Sek.
déi .. oem,|.. .|. P Analogausgang Schrittweite................. ...100%
déd ... oem,|.. . Stufenschaltwerk - Grundlastumschaltung ...hr0
easdbodc
An Pos. a sind diese Grundlastfunktionen einstellbar: rr0 = Lfz/Lfz/aus
0O=aus, r=Vorlauf nach Laufzeit, h=Vorlauf nach Standzeit | hr0 = Stz/Lfz/aus
An Pos. b sind diese Grundlastfunktionen einstellbar: 1 = Lfz/Lfz/ein
0 = aus, r = Rucklauf nach Laufzeit, hr1 = Stz/Lfz/ein
An Pos. ¢ sind diese Grundlastfunktionen einstellbar:
Schalthaufigkeitsoptimierung: 0 = aus, 1 = ein
ddi ... tec..}..3,2....... .Vorlauf-Verzogerung 1 (erste einzuschaltende Stufe).....|.. 0...900 Sek. ............ ....0 Sek.
d4ic ... tec..}..3,2....... . Vorlauf-Verzégerung 2 ..0...900 Sek ...0 Sek.
d43 ... tec..}..3,2....... . Vorlauf-Verzégerung 3 ..0...900 Sek ...0 Sek.
did ... tec..|..3,2....... . Vorlauf-Verzégerung 4 ..0...900 Sek. . ...0 Sek.
d4s ... tec..|..3,2....... . Vorlauf-Verzégerung 5 ..0...900 Sek. . ...0 Sek.
d4ib ... tec..]..3,2....... .Vorlauf-Verzégerung 6 ..0...900 Sek. . ...0 Sek.
d4i7 ... tec..]..3,2....... .Vorlauf-Verzégerung 7 ..0...900 Sek. . ...0 Sek.
d4i8 ... tec..}..3,2....... . Vorlauf-Verzégerung 8 ..0...900 Sek. ....0 Sek.
dsi ... tec..}..3,2....... . Ricklauf-Verzdgerung 1 (letzte auszuschaltende Stufe) .|.. 0...900 Sek. ....0 Sek.
dsd ... tec..}..3,2....... . Ricklauf-Verzogerung 2 0...900 Sek ...0 Sek.
ds3 ... tec..}..3,2....... . Ricklauf-Verzégerung 3 ...900 Sek ...0 Sek.
ds4 ... tec..}..3,2....... . Ricklauf-Verzégerung 4 ...900 Sek ...0 Sek.
dss ... tec..}..3,2....... . Ricklauf-Verzégerung 5 ...900 Sek ...0 Sek.
dsb ... tec..}..3,2....... . Ricklauf-Verzégerung 6 ...900 Sek ...0 Sek.
dst ... tec..|..3,2....... . Ricklauf-Verzégerung 7 ...900 Sek. . e ...0 Sek.
dsf ... tec..|..3,2....... . Ricklauf-Verzégerung 8 ...900 Sek. ............ .. ....0 Sek.
db i ... oem/..3,2...... ..Motor 1 automatisch / manuell..............cccocoveniinninnndo oFF, Aut (autom.) ..[.Aut.......... LAt LAt ....Aut
on (dauerhatft ein)
dbe ... oem)..3, 2 ..Motor 2 automatisch / manuell............cccocovrrrereennee. ..dto. .. . . ....Aut
db3 ... oem)..3, 2.......|..Motor 3 automatisch / manuell.. . . . . .
dbH ... oem,..3, 2.......|..Motor 4 automatisch / manuell..
dbs ... oem/..3, 2.......|..Motor 5 automatisch / manuell......
dbb ... oem...3, 2.......|..Motor 6 automatisch / manuell......
dbl ... oem...3, 2.......|..Motor 7 automatisch / manuell......
dbl ... oem...3, 2 ..Motor 8 automatisch / manuell..............cccceeeeeeerneeennen.

. oem./..3, 2 ..Mindest-Stillstandszeit Motor 1 ...0 Min.
did .. oem.|..3, 2.......|..Mindest-Stillstandszeit Motor 2 ...0 Min.
di3 .. oem...3, 2.......|..Mindest-Stillstandszeit Motor 3 ...0 Min.
dM ... oem./..3, 2.......|..Mindest-Stillstandszeit Motor 4 ...0 Min.
di5 .. oem./[..3, 2.......|..Mindest-Stillstandszeit Motor 5 ...0 Min.
dib ... oem,..3, 2.......|..Mindest-Stillstandszeit Motor 6 ...0 Min.
dil .. oem./[..3, 2.......|..Mindest-Stillstandszeit Motor 7 ...0 Min.
di8 ... oem.[..3, 2 ..Mindest-Stillstandszeit Motor 8 ...0 Min.

Zugangsebenen

Es sind nichtimmer alle Parameter auf der Bedienoberflache sichtbar. Je nach
Berechtigung des Bedieners werden Parameter ein- bzw. ausgeblendet.

Es gibt drei Ebenen:

Ebene 1 - nur ausgewahlte Parameter - fir den Endkunden (Defaultanzeige)
Ebene 2 - Parameter fiir den Techniker (P99 = 88)

Ebene 3 - alle Parameter (P99 = 70)

Zur Eingabe der Zugangsberechtigung gibt es in der Modusliste den Para-
meter P99.

Wird bei diesem Parameter der Wert 88 eingegeben, werden alle Parameter
der Ebene 2 angezeigt.

Bei Eingabe des Wertes 70 werden alle Parameter der Ebene 3 angezeigt.

Wird der Regler 3 Minuten nicht bedient, so springt die Anzeige auf die
Grundanzeige zuriick und es sind nur noch die Parameter der Ebene 1
zuganglich. Angezeigt werden immer nur die Parameter, die fir die ein-
gestellte Zuordnung auch benétigt werden.

Mit dem Parameter h91 kénnen mit dem Code 70 eine von vier fest vor-
gegebenen Konfiguration bzw. eine gespeicherte Konfiguration geladen
werden. Zum besonderen Schutz muss bei diesem Parameter jedes mal die
Codenummer 70 eingegeben werden.

Auswahlmdglichkeiten: ,cF1“, ,cF2*, ,cF3*, ,cF4* ,cFU* und ,---* fur Ab-
bruch. Die Werte der vier festen Konfigurationen sind in der Parameterliste
ersichtlich.
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Zuordnungsliste [hJ
ParNr.|Co |Ebene| Bedeutung Bereich Cf1 Cf2 Cf3 Cf4
RO ..tec.|. 3, 2...... . Funktion von Relais 1 ...........c.c..........].. ---=aus, on=dauerhaftein, ........ccccceevvrvrerreeennn o LA...... L ] L
ALR = Warnung/Alarm, ARLAR = Warnung/Alarm,
SUR = Warnung Ansauguberhltzung:'
L { =SD-Stufe 1, L2 =SD-Stufe 2 =SD-Stufe 3,
L4 =SD-Stufe 4, L5 =SD-Stufe 5, L6 =SD-Stufe 6,
L7 =SD-Stufe 7, L8 =SD-Stufe 8, H { =HD-Stufe 1,
HZ =HD-Stufe 2, H3 =HD-Stufe 3, H4 =HD-Stufe 4
H5 =HD-Stufe 5, H6 =HD-Stufe 6, H7 =HD-Stufe 7,
HB =HD-Stufe 8
1.3, 2. . Funktion von Relais 2 (SSR) Q0. s e ]
1.3, 2. . Funktion von Relais 3 (SSR).... ..dto.....
1.3, 2. . Funktion von Relais 4 ............... ..dto..
1.3, 2. . Funktion von Relais 5 (SSR) ..dto..
.3, 2......]. Fkt. Zusatzmodul-BMR Rel.1 (SSR)|..dto..
1.3, 2. . Fkt. Zusatzmodul-BMR Rel.2 (SSR)]..dto. .
.3, 2......]. Fkt. Zusatzmodul-BMR Rel.3 (SSR)/..dto.
. 1.3,2 . Fkt. Zusatzmodul-BMR Rel.4 (SSR) ..dto..
1.3, 2, 1..]. Kéltemittel SD 3 0.3 e e O
hit . 1.3, 2,1..| Kéltemittel SD 12 .. . ..-999 A999 L0
hig .. 1.3, 2, 1..] Kéltemittel SD 1 .. 4..-999...+999 ...
hi3 .. 1.3, 2, 1..| Kéltemittel SD f0 .. 1=999...4999 ... e O e
hid L. 1.3, 2, 1..| Kéltemittel HD f3.. 40,13 e
hiS .. 1.3, 2, 1..| Kéltemittel HD f2.. 479994999 L e O
hib ... 1.3, 2, 1..| Kéltemittel HD f1 .. 4..-999...+999 ...
hid 1.3, 2, 1..|. Kéltemittel HD f0.. 479994999 L e O
hel .3,2.....[.Fuhlertyp .......ccccouun. .20 =TF201, 50! =TF501, S0 { 502 =kd.spez..|....50
he ! .3, 2., . Funktion Fuhlereing. 1.......ccccococeel)e --- = ausgeschaltet dis Anzelgefuhler ............... b
tco = Regelfiihler SD, hco = Regelfiihler HD,
. ok =AuBentemperatur, SUt = Saugrohrtemp
heg ... .oem|. 3, 2......J. Funktion Fihlereing. 2 OO e T T T e T T T T
he3 ... .oem|.3, 2...... . Funktion Fuhlereing. 3.... .dto.
heY ... .oem|.3, 2...... . Funktion Fuhlereing. 4 ..dto.
hes ... .oem|.3, 2...... . Funktion Druckgebereing. 1, 4/20mA\|..dto.
heb ... .oem|.3, 2...... . Funktion Druckgebereing. 2, 4/20mAJ..dto. .......cccecevenenecenenne.
h3t .oem|.3, 2...... . Funktion Digitaleingang (DI) 1..........J.. --- =ausgeschaltet, . === ....ccoeornevnnnn s L FBHLLLFRH L
LI | = Lastbegrenzung 1, L o= = Lastbegrenzung 2,
FbL = Zwangsriicklauf (pas_sw)
Parameter, die mit "nA" gekennzeichnet sind, dienen nur Ziﬁ - ﬁggr?%seql:gga(ga(saslf\tll;/)’
S der Information und kénnen nicht verandert werden. dnH = Nachtbetrieb (aktiv) ’
"Co" ist das Passwort/Code fiir diesen Parameter. LFL =externe Saugdruckétﬁrung (passiv),
Die 3 Bedienercodes sind: LFH = externe Saugdruckstérung (aktiv),
- OEM-Code (0em) : Monat + Stunde + 20 HFL = externe Hochdruckstérung (passiv),
- Techniker-Code (tec) : 88 HFH = externe Hochdruckstérung (aktiv),

- Kunden-Code (---): ohne Code

. Funktion Digitaleingang (DI) 3......
. Funktion Digitaleingang (D) 4......
.J. Analogausgang liefert............

..Erw.-Modul BMR 3002 vorhanden ..
..J..Untergrenze Druckgebereingang 1.
..J..Obergrenze Druckgebereingang 1 ..
..J..Untergrenze Druckgebereingang 2.
..J..Obergrenze Druckgebereingang 2..
.J..Verwendetes Kaltemittel...................

Falls Kaltemittel nicht aufgefiihrt,
siehe Seite 10

. Funktion Digitaleingang (DI) 2.......... ..
.J..dto.
.J..dto.
. J.Hed =

. Analogausgang arbeitet als/liefert....}.. =

.0= neln 1=ja
.0=alle gleich, 1=Motor 1, 2=Motor 2, 3=, 4..8=dto..|.

.0=nein, 1=ja
. --- = beenden ohne speichern mit RET-Taste......... .
do = speichern mit RET-Taste

--- =keine, cF { = Konf. 1, cF2 = Konf. 2,
Konfig. user

.0=nein, 1=ja
.-1,0...160,0 bar...
.-1,0...160,0 bar...
.-1,0...160,0 bar...
--1,0...160.0 bar...
. SEt - - - = abgeschaltet,

r { = Rickmeldung SD-Motor 1,
rZ = Rickmeldung SD-Motor 2,
r3 = Rickmeldung SD-Motor 3,
3'-# = Ruckmeldung SD-Motor 4

to.

mr —

00 =100% (10V bzw. 20 mA),
LP ¢ =Pl Regler SD, HP =P Regler HD

.Jtec...|. 3, . CRII Leistungsregelung verwenden.
.Jtec...|. 3, .Nr. des priorisierten Motors (SD)......
.Jtec...|. 3, . Stufenanzahl SD-Motor 1.................J. 0
.Jtec...|. 3, . Stufenanzahl SD-Motor 2. .J.0...
.Jtec...|. 3, . Stufenanzahl SD-Motor 3 .. 4.0
.Jtec...|. 3, . Stufenanzahl SD-Motor 4 .. .4 0.
.Jtec...|. 3, . Stufenanzahl SD-Motor 5... 4.0
.Jtec...|. 3, . Stufenanzahl SD-Motor 6 .. 1. 0...
.Jtec...|. 3, ..J. Stufenanzahl SD-Motor 7 .. J.0...
.Jtec...|. 3, ... Stufenanzahl SD-Motor 8.................1. 0.
.Jtec...|. 3, . Schaltausgang SD Stufe 1 invertiert). 0
.Jtec...|. 3, . Schaltausgang SD Stufe 2 |nvemert .
.Jtec...|. 3, . Schaltausgang SD Stufe 3 invertiert ).
.Jtec...|. 3, . Schaltausgang SD Stufe 4 invertiert ).
.Jtec...|. 3, . Schaltausgang SD Stufe 5 invertiert ).
.Jtec...|. 3, . Schaltausgang SD Stufe 6 invertiert .
.Jtec...|. 3, . Schaltausgang SD Stufe 7 invertiert ).
.Jtec...|. 3, . Schaltausgang SD Stufe 8 invertiert ).
Jtec...|. 3, . Stufenanzahl HD-Motor 1.................J. 0.8
Jtec...|. 3, . Stufenanzahl HD-Motor 8................. .
.Jtec...|. 3, . Schaltausgang HD Stufe 1 invertiert).

tec...|. 3, 2...... . Schaltausgang HD Stufe 8 invertiert

oem|. 3......... ..Konfiguration speichern ...................

(mit OEM-Code)
70 ..} 3 ..Konfiguration laden (mit Code 70)....

cF3=Konf. 3, cF4=Konf. 4, cFli =

Regelung nur Uber Temperaturfuhler
1= NH3, 2= R134a, 3= R22, 4= R23, 5= R4043,
6= R507, 7= R402A, 8= R402B, 9= R407C,

10= R123, 11= R290, 12= CO2, 13= R502,
14=R723, 15= R410A, 16= R407F, 17= R448A,
18= R449A, 19=R1270

25,0 bar
D .2

.0
.1-0,5 bar
.[+7,0 bar
.0 bar
.25,0 bar|

2
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Abmessungen & Anschluss
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ALLGEMEINE ANSCHLUSS- UND SICHERHEITSHINWEISE

Hinweis

Diese Anleitung muss dem Nutzer jederzeit zuganglich sein.
Bei Schaden, die durch unsachgemafle Handhabung oder
Nichtbeachten der Anleitung und der Sicherheitshinweise
verursachtwerden, ibernehmen wirkeine Haftung! In solchen
Fallen erlischt jeglicher Garantieanspruch.

Diese Anleitung enthalt zusatzliche Sicherheitshinweise
in der Produktbeschreibung. Bitte beachten!

Gefahr

A\

Falls Sie Beschadigungen feststellen, so darf das Produkt
NICHT an Netzspannung angeschlossen werden!

Es besteht Lebensgefahr!

Ein sicherer Betrieb ist eventuell nicht mehr maéglich wenn:

« das Gerét sichtbare Beschadigungen aufweist,

« das Gerat nicht mehr funktioniert,

« nach langerer Lagerung unter ungtinstigen Bedingungen,
« starken Verschmutzungen oder Feuchtigkeit,

+ nach schweren Transportbeanspruchungen.

* Die Installation und Inbetriebnahme des Gerates darf
nur durch eine Elektrofachkraft oder unter der Auf-
sicht einer Elektrofachkraft durchgefiihrt werden.

* Halten Sie das Gerat bei der Montage sicher vom
Stromnetz getrennt! Stromschlaggefahr!

* Betreiben Sie das Gerat niemals ohne Gehause.
Stromschlaggefahr!

¢ Aus Griinden der Beriihrsicherheit darf das Gerat
nur im geschlossenen Schaltschrank bzw.
Schaltkasten betrieben werden.

« Eine vorhandene PE-Klemme des Gerates muss auf
PE gelegt werden! Stromschlaggefahr! Zusatzlich funk-
tioniert die interne Filterung von Stérungen nur einge-
schrankt, fehlerhafte Anzeigen konnen die Folge sein.

» Das Gerat darf nur fir den auf Seite 1 beschriebenen
Einsatzzweck verwendet werden.

« Bitte beachten Sie die am Einsatzort vorgeschriebenen
Sicherheitsvorschriften und Normen.

Achtung

Hinweis

» Bitte prufen Sie vor dem Einsatz des Reglers dessen
technische Grenzen (siehe Technische Daten), z.B.:

- Spannungsversorgung (auf dem Gerat aufgedruckt)

- Vorgeschriebene Umgebungsbedingungen
(Temperatur- bzw. Feuchtegrenzen)

- Maximale Belastung der Relaiskontakte im Zusammen-
hang mit den maximalen Anlaufstrémen der
Verbraucher (z.B. Motoren, Heizungen).

Bei Nichtbeachtung sind Fehlfunktionen oder

Beschadigungen moglich.

* Flhlerleitungen miissen abgeschirmt sein und durfen
nicht parallel zu netzfiihrenden Leitungen verlegt werden.
Die Abschirmung ist einseitig, moglichst nahe am Regler,
zu erden (Potentialausgleich / PA).

Wenn nicht, sind induktive Stérungen mdglich!

« Bei Verlangerung von Fihlerkabeln beachten: Der Quer-
schnitt ist unkritisch, sollte aber mind. 0,5mm? betragen.
Zu dunne Kabel kdnnen Fehlanzeigen verursachen.

» Vermeiden Sie den Einbau in unmittelbarer Nahe von
grofden Schiitzen (starke Storeinstrahlung mdglich).

« Bitte beachten Sie bei der Installation von Datenleitungen
die dafiir nétigen Anforderungen.

« Alle angeschlossenen Temperaturfihler missen identisch
sein. Unterschiedliche Typen sind gleichzeitig nicht
verwendbar.

* Bei dauerhafter Verwendung von TF-Temperaturfiihlern
in Flussigkeiten missen Tauchhulsen verwendet werden!
Bei starken Temperaturschwankungen besteht
Beschadigungsgefahr des Fihlers!

Reinigung

Die Reinigung der Frontfolie kann mit einem weichen Tuch
und haushaltsiiblichen Reinigungsmitteln erfolgen. Sauren
und saurehaltige Mittel diirfen zum Reinigen nicht verwendet
werden. Beschadigungsgefahr!

In diesen Fallen wird ein Zuordnungsfehler
ausgelost:

Hinweis

Mehr als 8 HD-Stufen bzw. mehr als 8 SD-Stufen zugeordnet.
SD-Regelfuihler, HD-Regelfiihler, AuRentemperaturfuhler oder
Saugrohrfiihler mehrfach selektiert.
Kein SD-Regelfiihler und kein HD-Regelfiihler selektiert.
Relaisfunktion 6 bis 9 vergeben aber kein BMR selektiert.
SD-Regelfiihler selektiert aber keine SD-Stufen und kein
Analogausgang SD.
- HD-Regelfuhler selektiert aber keine HD-Stufen und kein
Analogausgang HD.
- Analogausgang SD aber ohne SD-Stufen selektiert und VVR
eingeschaltet.
- Wenn kein SD-Regelfiihler selektiert ist aber
* SD-Stufen
* ein Saugrohrfihler
* SD-Analogausgang
* Digitaleingang fir
- Riickmeldung, Lastbegrenzung, Zwangsrucklauf,
externe Saugdruckstérung
- Wenn kein HD-Regelflihler selektiert ist aber
* HD-Stufen
* Auentemperaturfiihler
* HD-Analogausgang
* Digitaleingang fiir externe Hochdruckstérung
- Nach einem Motor mit null Stufen kommt noch ein Motor mit
mindestens einer Stufe.
- Fur jede SD- und HD-Stufe muss genau ein Relais selektiert sein,
sonst Zuordnungsfehler.
Fir nicht bendtigte SD- / HD-Stufen darf kein Relais selektiert sein.
Mehr Riickmeldeeingénge selektiert als Motoren vorhanden.
Gleicher Riickmeldeeingang mehrfach selektiert.
Priorisierter Motor grofer als null aber keine SD-Stufen selektiert.
CRII-Modus aktiviert aber
* SD-Motor 1 hat weniger als 2 Stufen
* SD-Analogausgang selektiert
Fur CRII-Leistungsstufe ist kein SSR vergeben.
Mindestens ein Stromeingang selektiert aber kein Kaltemittel.

Neue Kaltemittel ohne Firmwareupdate

Hinweis

Falls Sie ein Kaltemittel verwenden, das nicht im Regler vorhanden ist,

kénnen Sie den Kaltemittelparameter h99 auf "SEt" einstellen.

Damit haben Sie die Mdglichkeit, mit den Parametern h10 bis h17 ein
Kéltemittel abzubilden. Die notwendigen Einstellungen fir diese Parameter

finden Sie auf unserer Homepage unter:
www.elreha.de >> SERVICE/DOWNLOAD >>

Technische Handbiicher / Archiv >> Parameterliste fiir Kiltemittel

Die Tabelle wird von uns nach Bedarf immer wieder um neue Kaltemittel

erweitert.
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Funktionsbeschreibung

Eingangsinformationen des Reglers

Die Eingangsinformation kommt von einem Zwei-
leiter-Drucktransmitter mit 4-20 mA-Signal oder
einem der 4 Temperaturfihler. Die Quelle wird in
der Zuordnungsliste bei h21...h26 festgelegt.
Wird als Quelle ein Drucktransmitter ausgewahlt,
muss zusatzlich immer bei h99 ein Kaltemittel
ausgewahltwerden, aus demdann eine Temperatur
in °C berechnet wird.

Drucktransmitter anpassen, Anzeigenkorrektur
Fir einen Drucktransmittereingang muss jeweils
festgelegt werden, welchem Druck die gelieferten
4-20 mA Signale entsprechen.

4-20mA-Eingénge

Fir diese Eingange werden die passenden
Druckwerte mit h93, h94 (Druckgebereingang 1)
und h95, h96 (Druckgebereingang 2) bestimmt.

Fiihler-Transmitterfehler

Bei einem erkannten Fihler-/Transmitterfehler
schalten alle Stufen nacheinander mit der einge-
stellten Vorlaufzeit zu. Auch das Warnrelais (ALA)
ab, sofern es zur Verfligung steht.

Ansteuerung von Verdichtern (Last)

Der MSR eco kann maximal 8 (mit Erweiterungs-
modul BMR 3002) Einzel- oder mehrstufige Lasten
ansteuern. Artund Stufenzahlderangeschlossenen
Lasten wird dem Regler durch die Parameter h51
bis h58 mitgeteilt. Beispiel:

Verdichter Programmierung | Relaisbelegung

bei h01 ... h05

h51 h52 h53 h54 | frei einstellbar

4x Einzelmasch. | 1 | 11| 1

2x 2-stufige 2
1x 3-stufig 3
1x 3-stufig und

1x Einzelmasch. | 3 | 10 | 0

Stufenschaltwerk

Verwendbar fur

- Standardverdichter

- Verdichter mit CRII-Regelstufen/Leistungsregelung
- Kondensations-Hochdruckregelung

Standardverdichter (SD)

Der Regel-Sollwert wird mit r01 (Tagsollwert) oder
r02 (Nachtsollwert) vorgegeben. Mit r03 kann ein
Maximalwert fiir diesen Sollwert festgelegt werden.
Die GroRe der Hysterese wird mit r04 festgelegt,
r05 bestimmt die Lage oberhalb, unterhalb oder
symmetrisch um den Sollwert.

Vorlauf (Stufen schalten zu)
Uberschreitet der Istwert den Einschaltpunkt, dann

startetdie Vorlaufverzdgerung (r41...r48, individuell
fur jede Stufe). Nach Ablauf dieser Zeit wird eine
Stufe zugeschaltet. Dann lauft die individuelle Ver-
zOgerungszeit ein weiteres Mal ab bis die nachste
Stufe zuschaltet, usw.

Neutralzustand

Befindet sich der Istwert innerhalb des Hysterese-
bereiches r04/r05, dann befindet sich der Regler
im Beharrungszustand und Stufen werden weder
zu- noch abgeschaltet.

Rucklauf (Stufen schalten ab

Unterschreitetder Istwertden Ausschaltpunkt, dann
wird die Rucklaufverzégerung (r51...r58, individuell
fur jede Stufe) gestartet. Nach Ablauf diese Zeit
schaltet eine Stufe ab. Danach lauft die individuelle
Riicklaufzeit ein weiteres Mal ab, bis die nachste
Stufe abschaltet usw.

Grenzwerte

Fallt der gemessene/errechnete Istwert auf einen
kritischen Wert, wird auf zweierlei Art reagiert.
Wird der Parameterwert r07 (Vorwarngrenze)
unterschritten, dann werden nach Ablauf von r08
mindestens 50% der Motoren abgeschaltet. Wird
der Parameterwert r06 unterschritten, dann erfolgt
zusatzlich ein Zwangsrucklauf, d.h. alle Motoren
werden abgeschaltet.

L21 zeigt, in welchen Zustand sich der
Regler gerade befindet.

Grundlastumschaltung /
Schalthaufigkeitsoptimierung

Ist eine Anlage richtig dimensioniert, werden nicht
alle Verdichter/Lufter standig laufen.

Somit wirden bei Verwendung normaler Stufen-
schaltwerke einzelne Motoren dauernd und andere
fast iberhaupt nicht belastet. Wahrend des Betriebs
einer Anlage ist man deshalb bestrebt, die Motoren
so zu steuern, dass diese etwa gleiche Laufzeiten
aufweisen. Dieses ist Aufgabe der Grundlastum-
schaltung (auch Sequenzierung genannt).

Die Einstellung beir22 bertcksichtigt die Relativiauf-
zeiten der einzelnen Stufen und sorgt dafiir, dass
alle Motoren Uber einen langeren Zeitraum in etwa
die gleichen Laufzeiten aufweisen. Dabei kénnen
verschiedene Varianten ausgewahlt werden.

Bei mehrstufigen Lasten wird nur die Laufzeit der
Grundstufe (= Motor ein) bertcksichtigt.

Die Regelung erfasst und speichert Laufzeit und
Stillstandszeit jedes Motors. Anhand dieser Daten
kann entschieden werden, welcher Motor zu- oder
abgeschaltet wird.

Dabei kann man fur den Vorlauffall wahlen, ob der
Regler den Motor mit der kiirzesten Laufzeit (a)
oder der langsten Stillstandszeit (b) auswahlen soll.
Beim Rucklauf wird immer der Motor mit der lang-
sten Laufzeit zuerst abgeschaltet.

Wenn sich uber langere Zeit die Druckverhaltnisse
in der Anlage nicht andern, erfolgt kein Vor-/Ruick-
lauf und eine Sequenzierung ist dann nicht mog-
lich. Die "Beharrungszeit" (r20) sorgt dann nach
Ablauf der eingestellten Zeit fir einen kurzzeitigen
Rucklauf, um eine neue Verdichterauswahl zu er-
moglichen. Weiterhin ist es mdglich, eine Optimie-
rungsfunktion (c) fiir die Schalthaufigkeit zu wahlen.
Ist die Optimierungsfunktion eingeschaltet, dann
schaltet der Regler beim Riicklauf zuerst eine noch
laufende Leistungsstufe ab, bevor er eine Grund-
stufe ausschaltet.

Mit r21 wird eine Betriebsriickmeldezeit festgelegt,
nach deren Ablauf ein Riickmeldesignal erst erfasst
wird.

Mindest-Stillstandszeit

Ist ein Motor abgeschaltet worden, kann er erst
nach der Mindest-Stillstandszeit (r71...r78) wieder
eingeschaltet werden.

Kein bestimmter Motor 18uft also auf Grund-
last, sondern es erfolgt die gleichmaRige
Auslastung aller Einheiten.

Steuerung von Verdichtern mit
CRII-System Leistungsregelung

Dieses Steuerungsverfahren wird mitdem Parame-
ter "h49" aktiviert. Es kann mit diesem Verfahren
nur ein Verdichter gesteuert werden.

Bei diesen Verdichtertypen kann der Motor einge-
schaltet sein, ohne dass Kalteleistung erzeugt wird.
Die Steuerung derKalteleistung erfolgtdurch schnel-
le Zu- und Abschaltung der Leistungsstufen.

Ansteuerung

Die Ansteuerung der CRII-Ventile erfolgt immer in-
vers, das heif3t wenn am entsprechenden Schalt-
ausgang Spannung anliegt, ist die jeweilige Lei-
stungsstufe deaktiviert.

Das Schaltverhalten muss fir jede Leistungsstufe
getrennt eingestellt werden (bei CRII-Leistungs-
stufen invertiert, h61...h68).

Im Stillstand werden die CRII-Ventile des Motors
spannungslos geschaltet. Beim Start des Motors
werden zeitgleich die Schaltausgange der Lei-
stungsstufen bedient. Wenn der Motor ohne Lei-
stungsstufen lauft, startet eine einstellbare Time-
outzeit "r24".

Istdiese Zeitabgelaufen, sowird der Motor zwangs-
weise abgeschaltet. Um gleichmaRige Schaltspiel-
Haufigkeiten der CRII-Ventile zu gewahrleisten,
werden regelmafiige Sequenzwechsel durchge-
fuhrt. Das Vor- und Rucklaufverhalten der Stufen
erfolgt wie bei der Standardanwendung.

Hin-/Herschalten (Toggeln) von
Leistungsstufen

Wenn sich der Leistungsbedarf so entwickelt, dass
eine Leistungsstufe mehrmals hintereinander ein-
und ausgeschaltet wird, so kommt bei diesen
Schaltvorgangen die Vorlauf- bzw. Riicklaufzeit

nicht zur Anwendung, sondern die jeweilige Stufe
kann unter Berlcksichtigung der Beharrungszeit
"r23" sofort ein- oder ausgeschaltet werden.

Grundlastumschaltung mit Schalthaufigkeits-
optimierung bei Riicklauf

Aufgrund der besonderen Erfordernisse der An-
steuerung in Bezug auf die Grundstufe funktioniert
die Schalthaufigkeitsoptimierung nicht und muss
deaktiviert werden. Fur den Parameter "r22" sind
somit nur die Werte ,, 000, rr0, hr0* zulassig.

Kondensations-Hochdruckregelung (HD)
Die Kondensations-Hochdruckregelung kann mit
dem Analogausgang als P-Regler und/oder mit bis
zu 8 Relaisstufen verwendet werden. Die Relais-
stufen kann man beliebig bis zu 8 Maschinen zu-
ordnen. Fur jede Stufe gibt es eine Vorlauf- (d41...
d48) und eine Ricklaufverzogerungszeit (d51...
d58), sowie einen Sollwert (d01...d08).

Jeder Motor besitzt eine Hand/AUS/Automatik
Einstellung (d61...d68), sowie eine Mindeststand-
zeit (d71...d78).

Die HD-Funktion verfugt Uber die gleiche Grund-
lastumschaltung mit Schalthaufigkeitsoptimierung
wie die SD-Funktion. HD arbeitet mit einer einheit-
lichen Regelhysterese, deren GroRe (d12) und
Lage (d13) zum jeweils aktiven Sollwert eingestellt
werden kann. Je nach Anzahl der eingeschalteten
Stufen ergibt sich der Ein- und Ausschaltpunkt aus
dem jeweiligen Sollwert - Hysterese bzw. dem
nachsten Sollwert + Hysterese. Dabei wird die Lage
der Hysterese berticksichtigt. Bei Verwendung des
Analogausgangs als P-Regler wird der Proportio-
nalbereich durch den jeweiligen Ein- und Ausschalt-
punkt festgelegt. Falls 0 oder 1 Stufe selektiert ist,
ergeben sich Ein- und Ausschaltpunkt aus dem er-
sten Sollwert und der eingestellten Hysterese.

Zwei Grenzwerte ,HD-Stérgrenze” (d17) und ,HD-
Vorwarngrenze“ (d18) erzeugen bei Uberschrei-
tung Fehlermeldungen. Bei Uberschreitung von
d18 wird eine Lastbegrenzung der SD-Maschinen
auf max. 75% der selektierten Maschinen aktiviert.
Bei Uberschreitung von d17 werden alle SD-Mo-
toren per Schnellricklauf abgeschaltet.

Minimal-Uberhitzungsiiberwachung (SD)
Bei der Steuerung der Verbundanlage muss ver-
mieden werden, dass durch eine zu kleine Uber-
hitzung im Saugrohr flissiges Kaltemittel in die
Verdichter gelangt. Dies ist im normalen Betrieb
durch die Auslegung der Anlage gewabhrleistet. Bei
grof3en Spriingen in der Leistungsanforderung der
Kihlstellen, z.B. bei Plattenwarmetauschern und
kurzen Saugrohrleitungen, kann es jedoch vor-
kommen, dass zeitweise keine gentigend grol’e
Verdichterleistung zur Verfugung steht, um jeder-
zeit eine ausreichende Uberhitzung zu
gewahrleisten. -

Fur solche Situationen steht eine Uberwachungs-
funktion "Warngrenzwert Uberhitzung minimal"
(P10) bereit, die bei zu geringer Uberhitzung eine
Warnung ausldst und bei entsprechender Einstel-
lung die Expansionsventile der Kiihlistellen sperrt.

Dazu wird ein zusatzlicher Temperaturfiihler (Sut)
am Saugrohr verwendet. Aus dessen Messwert
und dem Wert des Saugdruckgebers wird die
Sauggastiberhitzung des Verbundes berechnet.
Bei Unterschreitung des einstellbaren Grenzwertes
(P10) wird nach Ablauf einer Verzégerungszeit
(P12) eine Warnung ,SSG Warnung' ausgegeben
und gegebenenfalls die Kuhlistellen gesperrt.

Der Rucklauf der letzten laufenden Verdichterstu-
fe wird nicht am normalen Schaltpunkt generiert,
sondern der Verbund saugt bis zum Grenzwert
der Saugdruckvorwarnung ab und schaltet dann
unverzégert aus.

Warnung und Kduhistellensperre werden erst wie-
der aufgehoben, wenn die Uberhitzung minde-
stens den Grenzwert plus eine einstellbare Hyste-
rese erreicht. .

Unterschreitet die Uberhitzung einen zweiten
Grenzwert (Abschaltgrenzwert Uberhitzung mini-
mal, P14), der kleiner als der erste Grenzwert ist,
erfolgt nach Ablauf einer einstellbaren Verzoge-
rung (P15) ein Schnellriicklauf des Verbundes
und eine Fehlermeldung "SSG Stérung" wird er-
zeugt. Die Verzdgerung fur die Abschaltung startet
frihestens, nachdem die Warnverzégerung (P12,
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Warnverzégerung Uberhitzung) abgelaufen ist.
Der Verbund wird wieder freigegeben, sobald der
zweite Grenzwert wieder erreicht oder Uberschrit-
ten wird.

Maschinen mit Riickmeldung (SD, Motor 1-4)
Um den tatsachlichen Status einer Maschine festzu-
stellen, kann man die Sicherheitskette der Maschi-
ne mit einem Digitaleingang Uberwachen, dem eine
Ruckmeldefunktion (h31...h34, Zuordnungsliste)
zugeordnet wurde. Der Regler schaltet eine Ma-
schine ein und wartet dann auf eine Riickmeldung
in Form von Netzspannung am Digitaleingang.
Bleibt die Rickmeldung aus, wird die Maschine
wieder abgeschaltet und eine neue gewahlt.

Der Zeitraum, den der Regler auf die Riickmeldung
wartet, wird mit r21 (Sollwertliste) festgelegt.

Blieb das Einschalten einer Maschine erfolglos,
wird diese nach einer automatisch berechneten
Verzbgerung wieder angefordert.

Schaltverhalten Stufenrelais

Das Schaltverhalten der Relais kann von aktiv (an-
ziehendes Relais) auf passiv (abfallendes Relais)
eingestellt werden.

Die Parameter (h61...h68, SD) und (h81...h88, HD)
legen dieses Verhalten fest. Mit der der Einstellung
"1" wird jeweils die Stufe invertiert, mit "0" schaltet
sie normal ein.

Lastbegrenzung (SD)

Uber jeden der 4 Digitaleingdnge kann eine
Lastbegrenzung ausgeldst werden, z.B. zur En-
ergieeinsparung zu Spitzenzeiten. Dabei kénnen
zwei Eingangen jeweils eine eigene Zahl von max.
laufenden Motoren zugeordnet werden (r11...r12,
Sollwertliste), um die Energieeinsparung variabler
gestalten zu kdnnen.

Betriebsart der Motoren (manuell/automat.)
Jeder Motor kann bei (r61...r68, SD) und (d61...
d68, HD) manuell ein- (on) und ausgeschaltet (oFF)
werden, z.B. um ihn abzuschalten oder zu testen.
Standardmafig sind die Parameter auf automati-
schen Betrieb (aut) eingestellt.

Tag-/INachtumschaltung / 2. Sollwert

Zur Energieeinsparung kann jederzeit mit anderen
Sollwerten gearbeitet werden. Bei r01 (Sollwert-
liste) wird z.B. ein Tagsollwert festgelegt, bei r02
der Nachtsollwert. Zwischen diesen kann mit der
internen Schaltuhr (P21/P22) odereinem beliebigen
Digitaleingang (h31...h34, Einstellung dnloderdnH)
umgeschaltet werden.

Konfiguriert man einen der DI-Eingange zur Nacht-
sollwert-Umschaltung und der Eingang ist aktiviert,
dann hatdiese Vorrang, der Nachtsollwert ist aktiv
und kann durch die Uhr nicht mehr beeinflusstwer-
den. Soll die Umschaltung nur extern erfolgen,
setzen Sie P21 und P22 auf oFF.

Fir den Nachtbetrieb gibt es beim Hochdruckreg-
ler einen Nachtoffset (d10) und zusatzlich eine
Nachtbegrenzung (d11) fur den Analogausgang.

SD-Schalthaufigkeitsoptimierung durch
variable Vor-/Riicklaufzeiten (VVR)

Bei geringen Abweichungen des Saugdrucks vom
Sollwertsollenweniger Schaltspiele des Verbundes
stattfinden. Bei rapiden Veranderungen des Saug-
drucks soll jedoch schnell genug die erforderliche
Leistung zur Verfigung gestellt werden, bzw. soll
ein Leistungsuberschuss schnell wieder abgebaut
werden. Hierfirr eignen sich Vor-/Riicklaufzeiten,
die, abhangig vonder Sollwertabweichung, variabel
gestaltet werden.

Bei r25 (Sollwertliste) wird diese VVR-Funktion
eingeschaltet.

Die Vor-/Ruicklaufzeiten beginnen zu laufen, sobald
der Saugdruck den Neutralbereich (Hysteresebe-
r S

Vor-/Rick-
laufzeit max.

Ricklauf-
(=Abschalt)
verzégerung

Vor-/Riick-|
laufzeit min.

|__Arbeitssollwert
(z.B. 3,0 bar)

reich) verlasst. Oberhalb und unterhalb des Hy-
steresebereiches befindet sich je ein definierbarer
Bereich (Vorlaufzone r26 bzw. Riicklaufzone r27).
Bewegtsich der Saugdruck-Istwertinnerhalb dieser
Bereiche, werden die Vorlauf- bzw. Riicklaufzeiten
innerhalb derdurchdie Parameter (Vor/Riicklaufzeit
minr28und Vor-/Riicklaufzeitmaxr29)festgelegten
Grenzen variiert.

Die Vor-bzw. Riicklaufzeiten werdenimmerkurzer,
je weiter sich der Istwert vom Sollwert wegbewegt.
Befindetsich derIstwertauRerhalb desfestgelegten
Bereiches, wird jeweils die kleinste eingestellte
Verzdgerungszeit verwendet. Der Schaltvorgang
erfolgt, wenn die abgelaufene Zeit groRer als die
aktuell berechnete Zeit wird.

Zur Information zeigt L34
(Vor-/Riicklauf-Verzgerung)
die aktuell errechnete Ver-
z6gerungszeit an.
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(=Einschalt)
verzégerung
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Saugdruckoptimierung durch
Sollwertverschiebung mit
Kiihistellenreglern

Kiihistellenregler mit EEx-Ventil:

Bei vermindertem Leistungsbedarf soll der Soll-
wert des Verbundes auf einem hoéheren als dem
fest vorgegebenen Wert gehalten werden. Bei
Leistungsanforderung der Kiihlstellen muss jedoch
sichergestellt sein, dass der Sollwert tief genug her-
unterfahrt, damitdie Kiihistellen auch tiefe Sollwerte
erreichen kénnen.

Innerhalb eines festen Zeitintervalls wird geprift, ob
die Offnungsgrade der EEx-Ventile der Kiihistellen
des Verbundes einen bestimmten Grenzwert (r18)
Uberschritten haben. Wurde mindestens an einer
Kuhlstelle der Grenzwert Gberschritten, dann muss
der Sollwert des Verbundes um einen bestimmten
Betrag (r19) abgesenkt werden.

Ebenso muss der Sollwert abgesenkt werden wenn
anmindestens einer Kuhlstelle der Istwertdes Warn-
flihlers den Sicherheitsgrenzwert Gberschreitet. Der
Grenzwert ergibt sich aus dem Einschaltpunkt +
d03 (Adressliste).

Wenn innerhalb des Zeitintervalls mindestens
eines der EEx-Ventile der Kihistellen unterhalb
des Grenzwertes (r17) liegt und keines oberhalb
der Obergrenze sowie an keiner Kihistelle der
Sicherheitsgrenzwert Uberschritten ist, dann kann
der Sollwert des Verbundes um einen Betrag (r19)
angehoben werden. Der Sollwert kann maximal bis
r03 (Sollwert maximum) angehoben werden.

Kiihlstellenregler ohne EEx-Ventil:

Bei Kihistellenreglern ohne EEx-Ventil wird das
Verfahren in abgewandelter Form angewendet:
Wenn der Istwert des Warnfihlers den Grenzwert
Uberschritten hat (Einschaltpunkt + d03), wird eine
Absenkung des Saugdrucksollwertes angefordert.
Liegt der Istwert unterhalb oder gleich dem Grenz-
wert, so kann der Saugdrucksollwert angehoben
werden.

Der von der Verdichter-Regelung verwendete
Sollwert setzt sich aus dem eingestellten Sollwert
(r01 oderr02) und den Offsetwerten zusammen, die
durch die Optimierungsverfahren erzeugt werden.
Dereingestellte Sollwert stellt dentiefsten moglichen
Sollwert dar.

Fur jeden angeschlossenen Kihlstellenregler mit
EEx-Ventilen sind zwei Parameter vorhanden, mit
denen diese Beeinflussung festgelegt wird:

O=aus, 1=Grenztemperatur,
2=Grenztemperatur + Offnungsgrad
Saugdruckschiebung-Temperaturoffset

do3.....
Die aktuellen, durch diese Funktion erzeugten
Anhebungen/Absenkungenwerdendurch L31/L32
angezeigt.
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Analogausgang

Digitaleingédnge

DerAnalogausgangkannals Regelausgang verwen-
det werden. Das Signal kann als Spannungssignal
(010) oder als Stromsignal (420) abgenommen
werden, einstellbar mit "h40" (Zuordnungsliste).
"L96" (Istwertliste) zeigt das aktuelle Ausgangssignal
als %-Wert an.

Mit "h41" (Zuordnungsliste) wird das Verhalten des
Ausgangs bestimmt:

Funktionen

"h41"="---" = Ausgang OV bzw. 4 mA fest
"h41"="100" = Ausgang 10V bzw. 20mA fest
"h41"="LPI" = Ausgang fur PI-Regelung SD
"h41"="HP" = Ausgang fur P-Regelung HD

Regeln mit Analogausgang (PI-Regler, SD)

Zur Anpassung an die Regelstrecke sind in der
Sollwertliste die folgenden Parameter einstellbar.
Fur den Betrieb mit groRen Totzeiten stellt der
Regler eine zusatzliche StellgrofRenverzégerung
zur Verfuigung:

"M3"= PI-Proportionalbereich, liegt

symmetrisch um den Sollwert
4" = PI-Nachlaufzeit (I- Anteil)
"rM5" = Pl-Ausgabeverzdgerung
"r16" = PI-Schrittweite

Erfolgt vom Regler eine Anforderung, bei der norma-
lerweise das SignaldesAnalogausgangs steigen oder
fallenwiirde, dannwird eine einstellbare Ausgabever-
zogerungszeit(r15, Sollwertliste) gestartet. Innerhalb
dieserZeitperiode verandertsich dasAusgangssignal
nur um einen eingestellen Prozentsatz (Schrittweite,
r16). Steht "r16" auf "100%" und "r15" auf "0", dann
ist die Funktion abgeschaltet.

Diese Parameter wirken sich auf alle mit dem Ana-
logausgang realisierbaren PIl-Funktionen aus.

Regelverhalten (SD)
A

o
g
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E [
53
n'© ;
t
maxf— — — — — — — —
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.5 2 I-Anteil
2 S|~
g % P-Anteil
5 I | 5V bzw. 12mA
g [T 4P -
x Nachlaufzeit
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Regeln mit Analogausgang (P-Regler, HD)
Zur Anpassung an die Regelstrecke sind in der Soll-
wertliste folgende Parameter einstellbar:

"d20" = P-Ausgabeverzdgerung
"d21" = P-Schrittweite

Diese Funktion kann zur Ansteuerung eines Fre-
quenzumrichters verwendet werden.
DerP-Bereichergibtsichdabeiausden Schaltpunkten
fiir Vor- bzw. Riicklauf. Bei aktivem P-Regler wird nur
ein Vorlaufsignal erzeugt, wenn der Analogausgang
seinen Maximalwerterreichthat. Umgekehrtwird nur
einRicklaufsignal erzeugt, wennderAnalogausgang
auf 0% gefallen ist.

Uber den Nachtbegrenzungssollwert (d11) kann
der Maximalwert des Analogausgangssignals im
Nachtbetrieb begrenzt werden..

Funktionskontrolle

L96 (Istwertliste) zeigt zur Kontrolle das aktuelle
Ausgangssignal als %-Wert an.

Mit den Digitaleingéngen DI1...DI4 (fir Netzspan-
nung) kénnen eine Reihe von Aufgaben ausgelost
werden, die in der Zuordnungsliste (h) festgelegt
werden kénnen.

Wirdder Eingang nichtbenétigt, sollte erabgeschaltet
werden. Ob der Eingang auf Spannung (aktiv) oder
nicht vorhandene Spannung (passiv) reagiert, hangt
von der zugeordneten Funktion ab:

--- = Der Digitaleingang ist ausgeschaltet
Lastbegrenzung 1 (r11) wird ausgeldst (akt)

[ ]
[N

Ll Lastbegrenzung 2 (r12) wird ausgelost (akt)
FbL = Zwangrucklauf der Stufen (passiv)

FbH = Zwangsricklauf der Stufen (aktiv)

dnL = Nachtbetrieb, d.h. Nachtsollwert (passiv)
dnH = Nachtbetrieb, d.h. Nachtsollwert (aktiv)
LFL = externe Saugdruckstorung (passiv)
LFH = externe Saugdruckstorung (aktiv)

HFL = externe Hochdruckstorung (passiv)
HFH = externe Hochdruckstorung (aktiv)

r { = Saugdruck-Rickmeldung Motor 1

r2 = Saugdruck-Riickmeldung Motor 2

r3 = Saugdruck-Riickmeldung Motor 3

r4 = Saugdruck-Rickmeldung Motor 4

Relaisausgédnge

Jedem Relaisausgang, wie auch den SSR-Aus-
gangen, kann eine beliebige Funktion zugeordnet
werden (h01...h09).

Zusatzlich kann man so ein Relais zu Testzwecken
auch manuell einschalten.

Der Relaisausgang ist abgeschaltet

on Das Relais ist dauerhaft/manuell
eingeschaltet
ALAR = Warnung/Alarm,
SUA = Warnung Ansaugiberhitzung
L { = Der Relaisausgang schaltet SD-Stufe 1
td = Der Relaisausgang schaltet SD-Stufe 2
L3 = Der Relaisausgang schaltet SD-Stufe 3
L4 = Der Relaisausgang schaltet SD-Stufe 4
L5 = Der Relaisausgang schaltet SD-Stufe 5
L6 = Der Relaisausgang schaltet SD-Stufe 6
L7 = Der Relaisausgang schaltet SD-Stufe 7
L8 = Der Relaisausgang schaltet SD-Stufe 8
H {1 = Der Relaisausgang schaltet HD-Stufe 1
HZ = Der Relaisausgang schaltet HD-Stufe 2
H3 = Der Relaisausgang schaltet HD-Stufe 3
HY = Der Relaisausgang schaltet HD-Stufe 4
HS = Der Relaisausgang schaltet HD-Stufe 5
HE6 = Der Relaisausgang schaltet HD-Stufe 6
71 = Der Relaisausgang schaltet HD-Stufe 7
HB = Der Relaisausgang schaltet HD-Stufe 8

Echtzeituhr / Zeitsynchronisation /
Nachtbetrieb

Die interne Uhr des Reglers ist mit einer Pufferung
versehen, welche die Uhr nach abgeschalteter
Netzspannung noch ca. 10 Tage weiterlaufen lasst.
Datum und Uhrzeit lassen sich in der Modusliste
bei den Parametern "P80" bis "P85" ablesen und
einstellen.

StandardmaRigisteine GMT +01:00 eingestellt (P71
= 60 Min.), die fir den mitteleuropaischen Raum
gilt. Beim Einsatz in anderen Gebieten ist dieser
Wert anpassbar.

Sommer-/Winterumschaltung - Zeitzonen

Eine automatische Sommer/Winterzeitumschaltung
"Sommer/Winterum." (Modusliste, P70), beriicksich-
tigt die aktuell gultigen Regeln ab 1996, kann aber
auch abgeschaltet oder beliebig (variabel) gestaltet
werden.

Bei P69 kann abgelesen werden, in welchem Status
(Sommer oder Winter) sich diese Einstellung gerade
befindet.

Variable Zeitzonen

Die variable Zeitzonenfunktion wird durch "P70=tun"
aktiviert und ist durch die Parameter "Sommer...."
(P72...P79) anpassbar.

P72 "SommerEin Monat" ....(Werkseinst. 3, Marz)
Der Monat des Beginns der Sommerzeit

P73 "SommerEin Tag".. (Werkseinst. 0, Sonntags)
Der Wochentag des Beginns der Sommerzeit

P74 "SommerEin x-Tag". (W.st. 5, letzter Sonntag)
Der x-te mit "SommerEin Tag" eingestellte
Tag des Monats

P75 "SommerEin Stunde" ... (Werkseinst. 2, 2 Uhr)
Die Stunde des Beginns der Sommerzeit

P76 "SommerAus Monat" (Werkseinst. 10, Oktob.)
Der Monat des Endes der Sommerzeit

P77 "SommerAus Tag"... (Werkseinst. 0, Sonntag)
Der Wochentag des Endes der Sommerzeit

P78 "SommerAus x-Tag" (W.st. 5, letzter Sonntag)
Der x-te mit "SommerAus Tag" eingestellte
Tag des Monats

P79 "SommerAus Stunde" .. (Werkseinst. 3, 3 Uhr)
Die Stunde des Endes der Sommerzeit

Die Umschaltung auf die Sommer- bzw. Winterzeit
wird von der zu diesem Zeitpunkt aktiven
Zeiteinstellung vorgegeben.

Zeitsynchronisation

In der Modusliste kann mit P20 festgelegt werden,
dass Datum und Uhrzeit an die angeschlossenen
Kuhlstellenregler Gibertragen werden.

Tag-/Nachtbetrieb
Siehe Seite 12.
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Reglervernetzung via E-LINK

Der MSR eco kann zusammen mit anderen
ELREHA-Regelgeraten uber einen RS-485-2-
Draht-Datenbus vernetzt werden, auf dem bis bis
zu 78 Regelgerate kommunizieren kénnen. Zur
Kommunikation wird das E-LINK Ubertragungspro-
tokoll verwendet. Jedem Gerat wird eine Adresse
zugewiesen "P90" (Modusliste), so dass dieses
individuell angesprochen werden kann.

A !l Adresse 64 nicht verwenden !!

Die Werkseinstellung der Datenuibertragungsge-
schwindigkeit ist "96" (9600 Baud), eingestellt mit
"P89" (Modusliste).

Wird der MSR eco nicht vernetzt, sind diese Pa-
rameter ohne Funktion.

Remotebetrieb an Frontend-Systemen

Der MSR eco kann von Frontend-Systemen wie
z.B. dem SMZ Uber die Schnittstelle fernbedient
werden. Dabei werden alle Displayinhalte und
Tastenfunktionen Ubertragen.

Konfiguration / Service via PC

Der Regler kann Uber seine Schnittstelle auch
direkt von einem PC bedient werden. Das Modul
"COOLVision-MES" erlaubt volle Fernbedienung
sowie einen Parametersatz auf dem PC vorzube-
reiten und dann in den Regler zu laden (Upload)
oder einen Parametersatz vom Regler zwecks
Backup auf den PC zu holen (Download).

Dazu muss der PC/Laptop mit einem RS-485-
Schnittstellenkonverter (Karte oder SSC) ausge-
ristet sein.

Verdrahtung der Datenverbindung (Netzwerk-Line)

Das nebenstehende Schema zeigt, wie eine
Datenverbindung mit beliebigen Reglern Gber die
zentrale Schnittstelle "Netzwerk/Line" herzustel-
lenist. Die Abschirmung der Datenverbindung ist
jeweils auf die dem Regler nachste Erdklemme
aufzulegen (PA / Potenzialausgleich). Auch der
PE-Anschluss (KI.1) und die Masseklemme (KI.
24) missen auf die nachstgelegene Erdklemme
gelegt werden.

Somit wird ein sicherer Potenzialausgleich auch
bei gréReren Entfernungen zwischen den einzel-
nen Reglern sichergestellt.

Schutzleiter-
anschluss

Hinweis JT— Anschluss fiir Erde

RS-485 (Netzwerk-Line)
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Anschluss von Kiihistellenreglern als Slave

Der MSR ecokann als Zentraleinheit fiir bis zu 64

Kuhlstellenreglerder Typenreihen EVP und TKP
dienen. Diese werden Uber einen eigenstandigen
Netzwerkanschluss verbunden.

Auch hier muss darauf geachtet werden, dass
die Abschirmung der Datenverbindung, der PE-
Anschluss (KI.1) und die Masseklemme (Kl.24)
jeweils auf die dem Regler nachste Erdklemme
aufgelegt sind (PA / Potenzialausgleich).

Jeder angeschlossene Regler erhalt eine indivi-
duelle Adresse, die sowohl am Regler als auch
in der Adressliste (A) unter A00...A63 eingestellt
werden muss.

Uber diesen Weg kénnen Daten sowohl zentra-
lisiert weitergeleitet als auch fiir die Optimierung
der Regelung verwendet werden.

In der Adressliste (A) wird sowohl der ange-
schlossene Reglertyp (je Regler immer d01) als
auch der Einfluf auf die Saugdruckschiebung
des MSR eco festgelegt (je Regler immer d02
und d03).

Schutzleiter-
anschluss

Hinweis JT— Anschluss fiir Erde

RS-485 (Slave-Module)
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Konfigurationsbeispiele fiir
bis zu 4 Saugdruckstufen g 5 ‘5 E 5 E
S| G|c|o|a|®
Diese Tabelle gibt Ihnen die HHHHHEHE N
Ubersicht (iber die Parameter, die . - ol-|a|o|x|w 21 21&| 8%
. . [ = = (] (] (] (] () =
fir bestimmte Anlagenstrukturen | 9 S 2|1S|S|5|S|S|ls|s|ls|l8!®
eingestellt werden miissen. § g g % g g,’ N IR IR R g 21>'> ‘g 21>3 %
= 7 7 ? ® S ls|&|s|s|s|ls|=sl=s|l=]|e
- S o s s |22 2222|888 | 8=
< < < N ¥ 21213 IRIRNZ| S| &|&8| &| &
2 ) ) ) ) Jl=l=2l=]=]1Z2|ls5s|s5|5| 5| €
s © © © s |c|8|lE|s|=|8|g|e|lelLE
& & & & ¢ |§|3|3|3|3|3|a|ala|5]|2
Anwendungs- CRII_ Andgre h01 h02 h03 h04 h05 ls|d|8(3 (8 (sNIBII]3
Nr. Verdichter | Verdichter = e e S e R T S
CRII Verdichter
1 2-Zyl. |- Alarm - - Motor 1 |CRIlIVentl| 1 [0 [ 1| 0| O 2(0]0fo0{|1
CR (St.1) | 1.1(St.2)
2 2-Zyl. | 1x1stufig | Alarm - Motor2 | Motor1 |CRIllIVenti| 1 | 0 | 1 [0 [ O 2|1 0] 0 1
(St.3) [CR(St.1)| 1.1(St.2)
3 2-Zyl. |2x1stufig | Alarm | Motor 3 | Motor2 | Motor1 |CRIlVenti{ 1 | O | 1 [ O [ O 2|1 1 0 1
(St. 4) (St.3) | CR(St.1)| 1.1(St.2)
4 2-Zyl. 1x2 stufig Alarm [ Motor2 | MV 2.1 Motor1 [CRIIVentl| 1 [ O [ 1] 0| O 212(0]0 1
(St. 4) (St.3) | CR(St.1)| 1.1(St.2)
5 4-Zyl. |- Alarm - CRII Ventil | Motor1 [CRIIVenti| 1 | O | 1 [ 1[0 3J]0f{o0ofo0]|1
1.2(St.3) |CR(St.1) | 1.1 (St.2)
6 4-Zyl. |1x1stufig | Alarm | Motor 2 | CRIIVentl | Motor1 [CRIIVentli| 1 | 0 | 1 [ 1 [ O 311|001
(St.4) |1.2(St.3) |CR(St.1)| 1.1(St.2)
7 6-Zyl. |- Alarm | CRIl Ventil | CRIl Ventil | Motor1 [CRIIVentl| 1 | O | 1 | 1 [ 1 4 (o0o]Jo0ofo0|1
1.3(St4) | 1.2(St. 3) | CR(St.1) | 1.1(St.2)
Konv. Verdichter
20 -- 2x1 stufig Alarm | Motor 1 | Motor 2 -- -- 0O|l0j0O]0fO 1 1 o O 0
(St.1) (St.2)
21 -- 3x1 stufig Alarm | Motor 1 | Motor 2 | Motor 3 -- 0O|l0j0O]0fO 1 1 1 0 0
(St.1) (St.2) (St.3)
22 - 4x1 stufig | Alarm | Motor 1 | Motor2 | Motor3 | Motor4 | O [ O [ O | O | O 1 1 1 1 0
(St.1) (St.2) (St.3) (St.4)
23 - 1x2 stufig | Alarm | Motor 1 | MV 1.1 - - 0jJ]0]1([0fO 210f[(0]0(O0
(St.1) (St. 2)
24 - 1x2 stufig + | Alarm | Motor 1 | MV 1.1 | Motor 2 - 0jJ]0]1[0fO 2|1 0] 0|0
1x1 stufig (St.1) (St. 2) (St.3)
25 - 1x2 stufig + | Alarm | Motor 1 | MV 1.1 | Motor2 | Motor3 | O [ O [ 1 | O | O 211 1 01]0
2x1 stufig (St.1) (St. 2) (St.3) (St4)
26 -- 1x1 stufig + | Alarm | Motor 1 | Motor2 | MV 2.1 -- 0jJ]0jJ0(|1]0O 1 2(0]0 0
1x2 stufig (St.1) (St.2) (St.3)
27 - 1x1 stufig + | Alarm | Motor 1 | Motor2 | MV21 [ MV22 | 0 | O | O | 1 | 1 1{3]0|0f(0O
1x3 stufig (St.1) (St.2) (St.3) (St.4)
28 - 2x2 stufig | Alarm | Motor 1 | MV 1.1 [ Motor2 | MV22 | 0 [0 [ 1| 0 | 1 2(2]0|l0foO
(St.1) (St. 2) (St.3) (St.4)
29 - 1x3 stufig | Alarm | Motor 1 | MV 1.1 | MV 1.2 - ojo|1|1fo0 0|3(0]0]O
(St.1) (St. 2) (St.3)
30 -- 1x3 stufig + | Alarm | Motor 1 | MV 1.1 MV12 | Motor2 [ O [ O | 1 1(0 3 1 o O 0
1x1 stufig (St.1) (St. 2) (St.3) (St.4)
31 - 1x4 stufig | Alarm | Motor1 | MV 1.1 [ MV12 | MV13 | O [0 [ 1 | 1| 1 410)]0]0f|0O
(St.1) (St. 2) (St.3) (St.4)
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Dieses Gerat erfiillt die Anforderungen der EU Richtlinien 2014/30/EC und 2014/35/EC sowie der heranzuziehenden Normen.
Die Konformitatserklarung ist unter folgender Adresse hinterlegt:

ELREHA Elektronische Regelungen GmbH
Schwetzinger Str. 103 D-68766 Hockenheim  Telefon: +49 6205 2009-0 Email: sales@elreha.de

Anderungen der Konstruktion, insbesondere der Software, sind also méglich und vorbehalten. Beachten Sie deshalb auch bitte, dass die in dieser Anleitung
beschriebenen Funktionen nur fiir Gerate gelten, die auch die auf Seite 1 angegebene Softwareversion enthalten. Diese Versionsnummer kann am Gerat in der

ﬂ Diese Anleitung haben wir mit groRter Sorgfalt erstellt, Fehler kdnnen wir aber nie ganz ausschlieen. Unsere Produkte sind einer standigen Pflege unterworfen,
Modusliste abgelesen werden. Sollten Sie einen Unterschied feststellen und Probleme haben, sprechen Sie uns bitte an.




